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D-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji tecknej ST § wymagania ogoélne
do poszczegolnych wymagaechnicznych dotyerych wykonania i odbioru robot w ramach
remontu ul. Glowackiego w Dobrem.

Zakres robot obejmuije:

— Remont nawierzchni z betonu asfaltowego ul Gtowegio dtugéci = 512,16m,

1.2. Zakres stosowania ST

Jako czs¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych SpecydjkaTechniczne naky
odczytywa i rozumie w zlecaniu i wykonaniu Robot opisanych w podpuakkil.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmmuwjymagania ogdlne, obogdujace dla
wszystkich roboét olefych nizej wymienionymi specyfikacjami technicznymi, dlasgozegdéinych
asortymentow robot drogowych.

D-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

DROGI:

D-01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D-01.01.01 Odtworzenie trasy i punktow wysgéiowych
D-04.00.00 PODBUDOWY

D-04.03.01 Oczyszczenie i skropienie warstw karkstyjnych
D-05.00.00 NAWIERZCHNIE

D-05.03.05 Nawierzchnie z betonu asfaltowego
D-05.03.11 Frezowanie nawierzchni asfaltowychinap
D-10.00.00 INNE ROBOTY

D-10.01.05 Regulacja pionowa studni i zaworéw

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione pownej okr&glenia naley rozumi€ w kazdym przypadku
nastpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedhcy budynkiem, stanowcy calGé
techniczno-uaytkows (droga) albo jego ¢&¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub
technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemnyzet).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldeumety od jezdni, odpowiednio
utwardzony lub umocniony, przeznaczony do ruchgzyeh.

1.4.3 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony dduuab postoju pojazdéw oraz
ruchu pieszych wraz z wszelkimi gdzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem
i zabezpieczeniem ruchu.

Droga tymczasowa (mor#awa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczmnauchu
pojazdow obstugygpych zadanie budowlane na czas jego wykonania,wmizeana do
usungcia po jego zakfczeniu.

1.4.5. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronapatrzony piecgia organu
wydajgcego, wydany zgodnie z obaaujgcymi przepisami, stanowey urzdowy
dokument przebiegu robo6t budowlanych, zgity do notowania zdarzei okolicznagci
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zachodacych w toku wykonywania robot, rejestrowania dokeagych odbioréw robdt,
przekazywania poleée i innej korespondencji technicznej pauizy Inzynierem/
Kierownikiem projektu, Wykonawgi projektantem.

1.4.6. Inzynier — osoba wymieniona w danych kontraktowych zmaczona przez
Zamawiajcego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wydwona), odpowiedzialna za
nadzorowanie robot i administrowanie kontraktem.

1.4.7. Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.8. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwapowaniona do
kierowania robotami i do wygbowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokiua

1.4.9. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lutbdhikami, zatokami, pasami
awaryjnego postoju i pasami dzieymi jezdnie.

1.4.10.Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchmraz ze sposobem ich
pofaczenia.

1.4.11.Korpus drogowy - nasyp lub tagZ wykopu, ktéra jest ograniczona kogodrogi

i skarpami rowow.

1.4.12.Koryto - element uformowany w korpusie drogowym oglu utzenia w nim
konstrukcji nawierzchni.

1.4.13 Ksigzka obmiarow - akceptowany przezzymiera zeszyt z ponumerowanymi
stronami, shaagcy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robét w formie
wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zgmiznikdw. Wpisy w ksizce obmiaréw podlegaj
potwierdzeniu przez ktyniera.

1.4.14.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badasy zaakceptowane przez
Zamawiajcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich hiadarob zwizanych z ocen
jakosci materiatéw oraz robot.

1.4.15.Materiaty - wszelkie tworzywa niezline do wykonania robdt, zgodne
z Dokumentagj Projektowy i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pimeyniera.
1.4.16 "Nadzor Autorski” oznacza oselvyznaczon przez Projektanta ktorej kwalifikacje,
prawa i obowdzki s3 okreslone przez polskie Prawo Budowlane.

1.4.17 .Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstwzsttych do przejmowania i rozktadania
obcigzen od ruchu na podi® gruntowe i zapewnigych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana b@epaio oddziatywaniu
ruchu i czynnikow atmosferycznych.

b) Warstwa wjzaca - warstwa znajdaga s¢ migdzy warstvg $cieralp a podbudow,
zapewniagjca lepsze rozi@nie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow
c) Warstwa wyrOwnawcza - warstwa sfoga do wyréwnania nierowdoi podbudowy lub
profilu istniegcej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna €& nawierzchni st#gca do przenoszenia obgen od ruchu na
podiaze. Podbudowa nie sktada sic z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.
e) Podbudowa zasadnicza - goérnasézpodbudowy spetniaga funkcje néne w
konstrukcji nawierzchni. Mie ona sktadasi¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnaggz podbudowy spetnigga, obok funkcji nénych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziatanmady, mrozu i przenikaniem ggtek
podiaza. Maze zawiera warstwe mrozoochrong, odsiczagca lub odcinagcs.
1.4.18.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwitie na ptaszcznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.19.0biekt mostowy - budowla przeznaczona do przepdaemaia drogi, samodzielnego
ciggu pieszego lub pieszo-rowerowego, szlakedndwek zwierat dziko zyjacych lub
innego rodzaju komunikacji gospodarczej nad przedgkerenow, a w szczegoOlnwi:
most, wiadukt, estakada, ktadka dla pieszych.

1.4.20.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowiaodpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.
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1.4.21.0dpowiednia (bliska) zgod’é - zgodndé¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi
tolerancjami, a j@di przedziat tolerancji nie zostat oléteny - z przegjtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rohéddavlanych.

1.4.22."Pozwolenie na Budogl - oznacza pozwolenie wydane Zamawgeamu w trybie
ustalonym przez polskie Prawo Budowlane.

1.4.23."Projekt Budowlany"” jest to projekt opracowanyathcbne zlecenie Zamawigego
dla potrzeb niniejszego Kontraktu, zatwierdzonyrybie ustalonym przez polskie Prawo
Budowlane.

1.4.24."Projekt Wykonawczy" - oznacza wszelkie rysunkgkdmentagj i informacg
techniczm uszczegotowiace zatwierdzony Projekt Budowlany, opracowany naloue
zlecenie Zamawiagego.

1.4.25." Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizgchgdaca autorem dokumentacji
projektowej.

1.4.26.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasreinu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi i zgdanych z nj urzadzea oraz drzew i krzewow. Pas drogowy
moze réwnie obejmowé teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy gdzn
chronicych ludzi isrodowisko przed ugtliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.
1.4.27.Pobocze - a&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjazaow,
umieszczenia ugzlzer organizacji i bezpiecastwa ruchu oraz do ruchu pieszych,zgta
jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.28.Podl@e nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyzaley pod nawierzchgi do
gtebokasci przemarzania.

1.4.29.Podlae ulepszone nawierzchni - gorna warstwa peatdezaca bezpérednio pod
nawierzchn, ulepszona w celu unmtiwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego
wykonania nawierzchni.

1.4.30.Polecenie Inyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawegpitrzyniera, w
formie pisemnej, dotyere sposobu realizacji rob6t lub innych spraw gzanych

z prowadzeniem budowy.

1.4.31.Przedstwziccie budowlane - kompleksowa realizacja nowegagaenia drogowego
lub catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana pataiw geometrycznych trasy w
planie i przekroju poditnym) istniecego padczenia.

1.4.32.Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stapogviutrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, ruggcikanat, cig pieszy lub rowerowy itp.
1.4.33.Przetargowa dokumentacja projektowa ¢sézDokumentacji Projektowej, ktora
wskazuje lokalizagj, charakterysty&i wymiary obiektu bdacego przedmiotem robdét.
1.4.34.Rekultywacja - roboty mage na celu upogzlkowanie i przywrocenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji réaldudowlanego.

1.4.35.Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ichsdio(przedmiarem) w kolejriai
technologicznej ich wykonania.

1.4.36.Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiggego dla wykonania na nim
robGt oraz inne miejsca wymienione w kontrakcieojakorzice cz$¢ terenu budowy.
1.4.37.Zadanie budowlane - & przeds¢wzi¢cia budowlanego, stanoyga odebng
catas¢ konstrukcyjm lub technologiczg, zdoly do samodzielnego petnienia funkcji
techniczno-aytkowych. Zadanie mae polega na wykonywaniu robét zwranych z
budowy, modernizagy przebudow, utrzymaniem oraz ochrerbudowli drogowej lub jej
elementu.

1.5. Ogdlne wymagania dotycxce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonanych robdét, bezpieargwo wszelkich
czynndci na terenie budowy, metodyyie przy budowie, zabezpieczenie robdét i terenu
rob6t oraz za ich zgods® z Dokumentag Projektows, ST, obowazujgcymi przepisami
poleceniami layniera.
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1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiagcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych przeka
Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganyagodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, dziennik budowy oraz dwa egzearg# Dokumentacji Projektowe] —
projekt wykonawczy i dwa komplety ST.

Wykonawca przejmie teren budowy. W przypadku sprzu lub oporu ze strony
dotychczasowych wiagicieli (zaradcéw lub wytkownikow) Wykonawca zapewrsirodki
(ludzie, sprzt, transport) potrzebne do faktycznegoeesg terenu i zabezpieczenia mtlj
wiasciciela w czasie transportu do miejsca nie kolidago z realizagjzadania wskazanego
przez wiaciciela lub Zamawiajcego.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadi@a ochron punktow pomiarowych do
chwili odbioru kaicowego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki gagae Wykonawca
odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa

1. Dokumentacja Projektowa zetona do Dokumentéw Przetargowych:
* Dokumentacja Projektowa — Opisy, Rysunki
* Wykazy robot
* Przedmiary Robét
* Informacja Ppe. i BHP
» Specyfikacje Techniczne
* Opinie, Warunki, Uzgodnienia

2. Dokumentacja Projektowa przekazana Wykonawcgrpgznaniu Kontraktu:
Wykonawca otrzyma, od hyniera, po przekazaniu Kontraktu, 2 egzemplarzgegtow
wykonawczych na roboty ofip kontraktem, ktore zawiegajoboty drogowe.

J&ili w trakcie wykonywania Robot oka skt konieczné¢ wykonania dodatkowej lub zamiennej do
niej Dokumentacji Projektowej to Wykonawca spuiz ja i uzgodni, na wtasny koszt.

3. Dokumentacja Projektowa do opracowania przez Miglve — w catdci ujeta w kosztach
jednostkowych poszczegoélnych robot i nie podlgempddzielnej zaptacie.

Nizej wymienione zakresy dokumentacji projektowej wyldVykonawca. Uznajegsize wszelkie
koszty zwizane z wykonaniem dokumentacji projektowych ékmeych ponkej irobo6t z nich
wynikajacych, nie podlegajodrcbnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowe;j.

3.1. Wymagane opracowania ogolne i drogowe:

» plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia,

» geodezyjna dokumentacja powykonawcza obiektu naualkgm podkiladzie
geodezyjnym,

» projekty gospodarki odpadami wraz 2z wymaganymi dngeniami wg
obowigzujacych przepisow,

» projekt rekultywacji dokopdw,

» projekt zagospodarowania odktadéw gruntu,

» projekt odwodnienia terenu wykopOw i hasypow,

» projekty umocnienia wykopdw,

» projekt tymczasowych dojazdoéw, objazddw,
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» projekt oznakowania i uggzeh zabezpieczenia ruchu dla tymczasowych i etapowych
dojazdow oraz objazdow,

» projekty zasilania placu budowy w energilektryczna, wodt i ew. odprowadzenie
sciekow,

* projekt zabezpieczenia istriepgo przewodu kanalizacyjnego poprzez elementy
prefabrykowane Ilub monolityczne wraz z wykonaniewbydowanie ptyty
odcigzajacej oraz pozostatych elementéw wg Szczegotu koksyioego rys. 6.7),

» aktualizacja wszelkich uzgodmievygasajcych w trakcie trwania umowy,

oraz inne nie wymienione projekty technologiczne igzane wykonaniem robot
wymienionych w Specyfikacji Technicznej i w przedmach.

Powyzsza lista nie jest wyczerpggp i stanowi jedynie uzupetnienie ogolnych zobkaai
Wykonawcy.

Jezeli w trakcie wykonywania RoboOt oke st koniecznym uzupetnienie Rysunkow,
Wykonawca spordzi brakugce rysunki i Specyfikacje na wiasny koszt w 4 egaianzach

i przedtazy je Inzynierowi do zatwierdzenia.

Dodatkowo poza Specyfikacjami, Rysunkami i innyniormacjami zawartymi w Kontrakcie,
Wykonawca powinien dostarczyvszystkie rysunki, dokumenty, zezwolenia g®ine i inne
dane potrzebne do wykonania robot oraz dostdme parametréw technicznych wymaganych
w Kontrakcie.

Wykonawca mee sklada te informacje kolejno w g#ciach, ale kada przediaona czsé
musi by w dostatecznym stopniu kompletna, by mogté siyrawdzona i zatwierdzona przez
upowanione jednostki niezataie od catéci projektu.

Wszystkie powysze opracowania wymagajuzgodnienia Projektanta i zatwierdzenia
Inzyniera.

3.2. Wymagane opracowania dotyce zaplecza i budowy:
* projekty i zorganizowanie zaplecza budovggznie z doprowadzeniem wszystkich
mediéw (energia, woda, kanalizacja, telefon, itp.),
» projekty ochrony - dozor mienia, zaplecza i placddwy oraz zapleczinzyniera
i Zamawiagcego.

3.3. Wymagane pozostate opracowania projektowe rotaaty dotyczce budowy:

* Wykonawca ustawia uzgodnione odpowiednie oznakosvani urzdzenia
zabezpieczenia ruchu: dla tymczasowych dojazdévigzdbw oraz w wypadku
etapowego uruchamiania odcinkdéw w okresie trwandolwy,

 Wykonawca uzyskuje zgody i zezwolenia nace® terenu, wyspuje 0 zajcie
terenu,

* Wykonawca organizuje i zapewnia gtabstug geodezyjy, ktéra wytycza w terenie
wykonywane elementy rob6t, wykonuje na A wszelkie inwentaryzacje
powykonawcze, dokonuje na b#eo sprawdze i kontroli wymaganych przez
inspektora nadzoru,

» wszystkie badania laboratoryjne /beton prébki itghthzaja Wykonawe, dot. to
rowniez bada geologicznych prowadzonych w trakcie wykonywangaiot,

* Wykonawca, przed przygiieniem do robot ziemnych, jest zobgwany do
wykonania przekopéw kontrolnych celem dokladnegokalizowania istniejcego
uzbrojenia podziemnego,

* Wykonawca uzyskuje pozwolenia naytkowanie w imieniu Zamawiagego.

Podczas skiladania oferty wykonawca sprawdzi czy yesstanie pozyska wszystkie
niezledne materialy w terminach pozwajeych na planowane wykonanie robot. Czas
potrzebny na pozyskanie i wykonanie tych prac nmemkolidowa z harmonogramami
innych robot.
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Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrane z wykonaniem powg wyszczegolnionej
dokumentacji i robot z nich wynikggych nie podlegajodrebnej zaptacie igsuwzgkdnione
w cenie kontraktowe)j.

1.5.3. Zgodnd¢ robot z Dokumentacp Projektowa i ST

Dokumentacja Projektowa, ST i wszystkie dodatkodakumenty przekazane
Wykonawcy przez Iayniera stanowi czes¢ umowy, a wymagania okilene w chaéby
jednym z nich s obowhzujgce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej
dokumentacji.

W przypadku rozbisnosci w ustaleniach poszczegodlnych dokumentow obowe
kolejnas¢ ich waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogélnycfOgoélnych
warunkach umowy”).

Wykonawca nie moe wykorzystywa bledow Iub opuszcze w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmigstwiadomé Inzyniera, ktory podejmie
decyzg o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbianosci, wymiary podane na fiie g wazniejsze od wymiarow
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materi®lys zgodne z Dokumentagj
Projektowg, ST, atestami i aprobatami.

Dane okrélone w Dokumentacji Projektowej i w STedy uwazane za warkei
docelowe, od ktérych dopuszczalne edchylenia w ramach okilenego przedziatu
tolerancji. Cechy materiatow ielementéw budowli sau wykazywa& zgodnd¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpquzekraczé& dopuszczalnego
przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty niedy w peini zgodne z Dokumentacj
Projektovg lub ST iwplynie to na niezadowadaj jakas¢ elementu budowli, to takie
materiaty zostan zasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykmsgponownie
na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymani
istniejgcych obiektow (jezdniesciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery
ochronne, urgdzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w dkrésvania realizacji
kontraktu, a do zakaéczenia i odbioru kiccowego robot.

Przed przygpieniem do robot Wykonawca przedstawi zynierowi do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim adem drogi i organem zadzapcym
ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczemibét w okresie trwania budowy. W
zaleznosci od potrzeb i pogpu robot projekt organizacji ruchu powinien¢bga biegco
aktualizowany przez WykonawcKazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu
organizacji ruchu, wymaga ka@orazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robdét Wykonawca dostarczgingtaluje i kdzie
utrzymywat i obstugiwat wszystkie tymczasowe gdzenia zabezpieczaje takie jak:
zapory, Swiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., w sposéb zajeaey bezpieczéstwo
pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczoiow dzien i w nocy tych zapér
i znakow, dla ktérych jest to nieodzowne ze wdgw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne wdzenia zabezpieczgje kedg akceptowane przez
Inzyniera.

Fakt przystpienia do rob6t Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpoeziem
W SposOb uzgodniony zagnierem oraz przez umieszczenie, w miejscach dcidaxh
okreslonych przez layniera, tablic informacyjnych, ktérych tebedzie zatwierdzona przez
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Inzyniera. Tablice informacyjnec¢ha utrzymywane przez Wykonawcw dobrym stanie
przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebad] zaptacie i przyjmuje &i
ze jest whczony w cen kontraktowg.

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientewa
realizacji kontraktu ado zakaczenia i odbioru kacowego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje gdaie utrzymywa i obstugiwa& tymczasowe
urzagdzenia zabezpieczgie, w tym: ogrodzenia, pgrze, dwietlenie, sygnaly i znaki
ostrzegawcze oraz wszelkie infredki niezlzdne do ochrony robot, wygody spotecgeio
i innych.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje ¢daie utrzymywad i obstugiwa urzadzenia
zabezpieczare na etapowych odcinkach rob6t dopuszczonych gokowania, w tym:
ogrodzenia, pa@cze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wseeinne srodki
niezledne do ochrony robot, wygody spotecgeia innych.

W miejscach przyleggych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddhbi
wyraznie oznakuje teren budowy, w sposéb uzgodnionyyniierem.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczonepigzddw i maszyn pracigych przy
realizacji robot, Wykonawca odpowiednio oznakujsposéb uzgodniony z zgnierem.

Fakt przystpienia do rob6t Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpoeziem
W SposOb uzgodniony zagnierem oraz przez umieszczenie, w miejscach dcidexh
okreslonych przez layniera, tablic informacyjnych, ktérych tebedzie zatwierdzona przez
Inzyniera. Tablice informacyjnec¢ka utrzymywane przez Wykonawcw dobrym stanie
przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebad] zaptacie i przyjmuje Si
ze jest whczony w cen kontraktovg.

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zna i stosow& w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania robot Wykonawceatizie:
a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,
b) podejmowéa wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanie¢silo przepisow
i norm dotycacych ochronysrodowiska na terenie i wokot terenu budowy orgrlzie
unikat uszkodzé lub uchzliwosci dla osdb lub débr publicznych i innych, a wynidach z
nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia imlbbych przyczyn powstatych w
nastpstwie jego sposobu dziatania.
Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgldl na:
1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk, ukopovegdaiojazdowych,
2) srodki ostranosci | zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekdw wodngglami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c) maliwosciag powstania pzaru
d) gospodarkodpadami,
e) przestrzeganie procedur w zakresie utylizadpadéw szkodliwych i niebezpiecznych
Koszt zwgzany z ochrossrodowiska nie podlega oghnej zaptacie i przyjmuje &i
ze jest whczony w cen kontraktowg.

1.5.6. Ochrona przeciwpaarowa
Wykonawca bdzie przestrzed@aprzepisy ochrony przeciwparowej.
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Wykonawca bdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow
sprawny sprg przeciwpagarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszedni
biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszynpojazdach.

Materiaty tatwopalne dulg sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przegisa
i zabezpieczone przed dgsém o0sbb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowgmearem
wywotanym jako rezultat realizacji robét albo przersonel Wykonawcy.

Koszt zwhzany z ochrogp przeciwpagarows nie podlega odbnej zaptacie
I przyjmuje s¢, ze jest whczony w cen kontraktova.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktdre w sposoéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone
do wycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatow wywotujcych szkodliwe promieniowanie ogseniu
wiekszym od dopuszczalnego, olmnego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialty odpadowezyie do robot bdg mialy aprobat techniczi
wydarg przez uprawniomn jednostk, jednoznacznie okékajaca brak szkodliwego
oddziatywania tych materiatéw seodowisko.

Materialy, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, azpkaczeniu
robét ich szkodliwét zanika (np. materialy pylaste) mpdy¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagdechnologicznych wbudowania.zé8 wymagag tego odpowiednie
przepisy Wykonawca powinien otrzytagod: na wycie tych materiatdw od wiaiwych
organow administracji gstwowe;.

1.5.8. Ochrona wtasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ocheomstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia
podziemne, takie jak ruragi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadzlgoych
wiascicielami tych urzdzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiagcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca xapewtasciwe oznaczenie
i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacidzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowrany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwzasovd
dla wszelkiego rodzaju robot, ktore mpd)y¢ wykonane w zakresie przekenia instalaci
I urzadzen podziemnych na terenie budowypowiadomé Inzyniera i wiadze lokalne
0 zamiarze rozpoezia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tyohtalacji
Wykonawca bezzwtocznie powiadomizimiera i zainteresowane witadze orgzltie z nimi
wspotpracowat dostarczgj wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr
Wykonawca bdzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania ukzkua
instalacji na powierzchni ziemi i wdzern podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamaw@@go

Poniewa teren budowy przylega do terenow z zabuglomeszkalna Wykonawca
bedzie realizowa roboty w sposéb powodigy minimalne niedogodoi dla
uzytkownikow terenu. Wykonawca odpowiada za wszelkgzkodzenia zabudowy w
sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatétmn

Inzynier bkedzie na biegco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomidzy Wykonaweg a wiacicielami nieruchomgxi i dotyczcych korzystania z wiasha
i drég wewrtrznych. Jednate, ani Ireynier ani Zamawiajcy nie kedzie ingerowat w takie
porozumienia, o ile niedda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w wadnk
umowy.
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1.5.9. Ograniczenie obaizen osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosowa sie do ustawowych ogranicée naciskéw osi
na drogach publicznych przy transporcie materialbwyposaenia na i z terenu robét.
Wykonawca uzyska wszelkie niezime zezwolenia i uzgodnienia od wdavych wiadz co
do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw (ponadneymaych) i o kadym takim
przewozie bdzie powiadamiat liyniera. Ireynier maze polect, aby pojazdy nie spenigje
tych warunkéw zostaly uswie z terenu budowy. Pojazdy powoghe nadmierne
obcigzenie osiowe nie ¢ula dopuszczone néwiezo ukaiczony fragment budowy w odlsie
terenu budowy i Wykonawcactizie odpowiadat za naprawvszelkich robot w ten sposob
uszkodzonych, zgodnie z poleceniamiyiniera.

1.5.10. Bezpiecasstwo i higiena pracy

Wykonawca ma obowrek opracowa plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia
zgodnie z obowizujgcymi przepisami.

Podczas realizacji robot Wykonawcaedbie przestrzega przepiséw dotycgych
bezpieczastwa i higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowzek zadbé aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dthowia oraz nie spetlnigych
odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idolzie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczgje, socjalne
oraz sprzt i odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia os6b zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpigrste/a publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymafjeokreslonych
powyzej nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochrenrob6t i za wszelkie materiaty |
urzadzenia aywane do robo6t od daty rozpacia do daty odbioru kacowego.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty, w tym réwnie etapy dopuszczone do
uzytkowania i ruchu do czasu odbiorurkmwego. Utrzymanie powno by prowadzone
w taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej elemdntly w zadowalajcym stanie przez
caly czas, do momentu odbiorurkowego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie
Inzyniera powinien rozpo@é¢ roboty utrzymaniowe nie paiej niz w 24 godziny po
otrzymaniu tego polecenia, w przypadkach zagre- natychmiast.

1.5.12. Stosowanie eido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowgrany jest zna wszystkie zargdzenia wydane przez wiadze
centralne i miejscowe oraz inne przepisy, regulgmimvytyczne, ktore g w jakikolwiek
Sposob zwjzane z wykonywanymi robotami é¢thizie w peini odpowiedzialny za
przestrzeganie tych postanowigodczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych i dulzie w petni odpowiedzialny
za wypetnienie wszelkich wymaf@aprawnych odngnie znakow firmowych, nazw lub
innych chronionych praw w odniesieniu do spuz materiatébw lub urglzen uzytych lub
zwigzanych z wykonywaniem robot i w sposolagty bedzie informow& Inzyniera o
swoich dziataniach, przedstawgejkopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie
straty, koszty pogpowania, obgizenia i wydatki wynikle z lub zwizane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca.
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1.5.13. Rownowanosé norm i zbiorow przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotage konkretne normy i
przepisy, ktére spetntamap materiaty, spret i inne towary oraz wykonane i zbadane
roboty, kedg obowgzywat postanowienia najnowszego wydania lub poprawionvegtdania
powotanych norm i przepiséw o ile warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej.
W przypadku, gdy powotane normy i przepigypsistwowe lub odnosgsic do konkretnego
kraju lub regionu, mag by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewoj
rowny lub wyszy poziom wykonania aipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich
sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przeznera. Ra@nice pom¢dzy powotanymi
normami a ich proponowanymi zamiennikami myskay¢ doktadnie opisane przez
Wykonawe i przedi@zone Irzynierowi do zatwierdzenia w terminach oionych
Warunkami Kontraktowymi.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe oraz inne pozostdid o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terdnidowy lgda uwazane za wiasnid
Zamawiagcego. Wykonawca zobogydany jest powiadoniilnzyniera i posipowa zgodnie
z jego poleceniami. Zeli w wyniku tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub
wystgpia op&nienia w robotach, lrynier po uzgodnieniu z Zamawaaym i Wykonaweg
ustali wydhzenie czasu wykonania rob6t i/lub wysékdkwoty, o ktdg nalezry zwigkszy¢
cery kontraktov.

1.6. Zaplecze lityniera
Wykonawca zobowzany jest zabezpiecgyinzynierowi pomieszczenia biurowe,
sprzt, materiaty oraz inne ugdzenia towarzysgce.
2. MATERIALY
2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanygkawzystaniem jakichkolwiek
materiatdbw przeznaczonych do robét, Wykonawca tasd Inzynierowi do zatwierdzenia,
szczegoOtowe informacje dotygz proponowanegarédita wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materiatéw jak réowri@dpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych,
probki materiatow oraz aprobaty i atesty.

Zatwierdzenie partii materiatdbw z danegwmédta nie oznacza automatycznie,
ze wszelkie materialy z danegmdta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materiaty
uzyskane z dopuszczonegmoodia w sposéb gogly spetlniaj wymagania ST w czasie
realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwiadd wigcicieli i odnagnych wtadz na

pozyskanie materiatow zaddet miejscowych wgczapc w to zrédta wskazane przez
Zamawiajcego i jest zobowrany dostarcay Inzynierowi wymagane dokumenty przed
rozpoczciem eksploatacijtrodia.
Wykonawca przedstawi hynierowi do zatwierdzenia dokumentaciawierajca raporty
z bada terenowych laboratoryjnych oraz proponowamprzez siebie metedwydobycia
i selekcji, uwzgtdniajgc aktualne decyzje o eksploatacji, organéw adnefitpaistwowe;j
i samoradowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedziakio za spetnienie wymaga ilosciowych
i jakosciowych materialdw pochodeych zezrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wygdh materiatdw, dzieawy,
koncepciji itp., jakie oka si¢c potrzebne w zwizku z dostarczeniem materiatéw do robét.
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Humus i nadktad zdfe z terenu wykopdéw nie nadajee¢ sdo ponownego
wbudowania.
Humus inadktad z terenu dokopdw i miejsc pozyskamnateriatdbw miejscowych
beda wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenwgonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopdavterenie budowy lub
z innych miejsc wskazanych w dokumentach umowgydabodwiezione na odkiad
odpowiednio do wymagaumowy lub wskazaInzyniera

Wykonawca nie ¢dzie prowadz zadnych wykopow w olgbie terenu budowy poza
tymi, ktére zostaty wyszczegolnione w dokumentachowy, chyba,ze uzyska na to
pisemm zgod: Inzyniera.

Eksploatacjazrédet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione
z terenu budowy i zlmne w miejscu wskazanym przezzyniera, na koszt Wykonawcy.
J&li Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatdw do innych robotznie, dla
ktorych zostaly zakupione, to koszt tych materiatbwostanie odpowiednio
przewartdciowany (skorygowany) przezayniera.

Kazdy rodzaj robdt, w ktorym znajdyjsie nie zbadane i nie zaakceptowane
materiaty, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko,zdc sk z jego nieprzyjciem,
usungciem i niezaptaceniem.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa lub ST przewiglupozliwos$é wariantowego zastosowania
rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonavpowiadomi lgyniera o swoim
zamiarze co najmniej 3 tygodnie przegyciem tego materiatu, albo w okresie ziaym,
jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie kadaymaganych przez hyniera.

Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu niezendy p&zniej zmieniany bez zgody
Inzyniera.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nagtedo czasu, gdy dulg
one wyte do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczysiami, zachowaly swagjjakosé
i wkasciwosci i byty dostpne do kontroli przez kyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materiatGigbzlokalizowane w olgbie terenu
budowy lub w miejscach uzgodnionych zynierem lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonagvicna jego koszt, i zaakceptowanych przez/mera.

2.6. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materiatdbw magby¢ okresowo kontrolowane przezziymiera w celu
sprawdzenia zgoddoi stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Wykwoa
dostarczy zgog podwykonawcy na audyt. Prébki materiatdw mdxy¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich wkgiwosci. Wyniki tych kontroli lgdg stanowé podstaw do akceptacji
okreslonej partii materiatow pod wzegllem jakdci.

W przypadku, gdy lynier kedzie przeprowadzat inspekcivytworni, musz by¢
spetnione nagpujace warunki:

a) Ireynier bedzie miat zapewniony transport, wspotpyac pomoc Wykonawcy oraz
producenta materiatdw w czasie przeprowadzaniaektgp

b) Inzynier kedzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tychgzi wytworni, gdzie
odbywa s¢ produkcja materiatdbw przeznaczonych do realizatjit,

c) Jeeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca
uzyska dla layniera zezwolenie dla przeprowadzenia inspekaida w tych miejscach.
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3. SPRZET

Wykonawca jest zobogzany do uywania jedynie takiego spgtu, Kktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakowykonywanych robo6t. Spez uzywany do
robét powinien by zgodny z ofegt Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem
typoéw i ilosci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie argacji robot,
zaakceptowanym przez Ayniera; w przypadku braku ustalev wymienionych wyej
dokumentach, spgk powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczbai wydajnas¢ sprztu powinny gwarantowaprzeprowadzenie robot, zgodnie
z zasadami okéonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazanidohyniera.

Sprzt bedacy wihlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robot ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotow® do pracy. Powinien l&yzgodny z normami
ochronysrodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy ignierowi kopie dokumentdéw potwierdaajych
dopuszczenie spgiu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane
przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowa sprzt jak rOowniez naprawig lub wymieni& sprzt
niesprawny.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewigmozliwo$¢ wariantowego gycia
sprztu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadémiiyniera o swoim zamiarze
wyboru i uzyska jego akceptacprzed uyciem sprztu. Wybrany sprgt, po akceptaci
Inzyniera, nie mee by p&zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprgt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania
warunkow umowy, zostarprzez Irkyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiéhodkow transportu,
ktore nie wptyn niekorzystnie na jako wykonywanych robét i wkciwosci przewaonych
materiatow.

Liczba $rodkéw transportu powinna zapewfiaprowadzenie robot zgodnie
z zasadami ok&onymi w Dokumentacji Projektowej, TS i wskazaniach layniera,
w terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdyabspetnida wymagania dotyczxe
przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopwnagzh naciskédw nasoi innych
parametrow technicznychSrodki transportu nie spetnigie tych warunkéw mag by¢
dopuszczone przez 4yniera, pod warunkiem przywrGcenia stanu pierwotneg
uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwé na biegaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogaiicpnych oraz dojazdach do
terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie trolz§odnie z Prawem
Budowlanym, przepisami technicznymi, warunkami urpawaz za jak& zastosowanych
materialtbw i wykonywanych robot, za ich zgodéhoz Dokumentag Projektovs,
wymaganiami ST, PZJ, projektami organizacji robdbrganizacji ruchu opracowanymi
przez Wykonawe oraz poleceniami kyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metogsonywania robaot.
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Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyceemiplanie i wyznaczenie wysoda
wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiaramiedreymi okreélonymi w Dokumentacii
Projektowej lub przekazanymi naspiie przez layniera.

Bledy popetnione przez Wykonawav wytyczeniu i wyznaczaniu robét zosgan
usunete przez Wykonawgna wtasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia \Wg&t przez lIrkyniera nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialkm za ich doktadn<t.

Decyzje Imyniera dotycgce akceptacji lub odrzucenia materiatdw i elementow
robét kedg oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, Dokumentaciji
Projektowej i w ST, a talke w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyziynier
uwzgkdni wyniki bada materiatéw i robot, rozrzuty normalnie wggtijace przy produkcji
i przy badaniach materiatow, @eiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz
inne czynniki wptywajce na rozwzarng kweste.

Polecenia layniera powinny by wykonywane przez Wykonawcw czasie
okreslonym przez layniera, pod grgbg zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytutu
poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci (PZJ)

Wykonawca jest zobowzany opracowa i przedstawd do akceptacji layniera
program zapewnienia jaka. W programie zapewnienia jal@ Wykonawca powinien
okresli¢, zamierzony sposéb wykonywania robét, Ziveosci techniczne, kadrowe i plan
organizacji rob6t gwarantagy wykonanie rob6t zgodnie z Dokumenta€jrojektovg, ST
oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jaé@ powinien zawier&
a) cz$¢ 0golny opisupcs:

— organizag wykonania rob6t, w tym terminy i sposob prowadaawobot,

— organizag} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robo6t i zgnianorganizacii
ruchu na terenie przylegtym,

— sposoéb zapewnienia BHP.,

— wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygewanie praktyczne,

— wykaz os6b odpowiedzialnych za jaka terminowd¢ wykonania poszczegolnych
elementow robat,

— system (spos6b i procedyr proponowanej kontroli i sterowania jaimn
wykonywanych robot,

— wyposaenie w sprgt i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratorium
wilasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamsierlecé prowadzenie
bada),

— sposob oraz formmgromadzenia wynikow baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw,
spos6b zachowania doktadeow odniesieniu do obowzujagcych norm i przepiséw,
nastaw mechanizmow stegaych, a take wycihgganych wnioskow i zastosowanych
korekt w procesie technologicznym, proponowany &ppstermin i formg
przekazywania tych informacji kgnierowi;

— wyniki tych bada nalery przekazé najp&niej przed przedstawieniem robot do
rozliczenia.

b) czs¢ szczegotow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

— wykaz maszyn i uggdzear stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozn
oraz wyposzeniem w mechanizmy do sterowania i ggzenia pomiarowo-
kontrolne,
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— rodzaje i ilég¢ srodkow transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku
materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedauith wiasciwosci w czasie
transportu,

— sposoéb i procedgrpomiardw i bada (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie prébek,
legalizacja i sprawdzanie wdzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolrglementéw robot,

— sposob pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom,

w szczegOInéci postpowania z odpadami zgodnie z obgrujgcymi przepisami.

6.2. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli robét dmzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami
aby osigm¢ zatazong jakas¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgtRontrok robot i jakdci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroligazhpc personel, laboratorium, sptz
zaopatrzenie i wszystkie wdzenia niezbdne do pobierania probek i badaaterialéw oraz
robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolzyimier maze zaadac od Wykonawcy
przeprowadzenia baflaw celu zademonstrowanige poziom ich wykonywania jest
zadowalagcy.

Wykonawca bdzie przeprowadZa pomiary i badania materiatbw oraz robét
Z czstotliwoscig zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i ST.

Minimalne wymagania, co do zakresu had&h czstotliwos¢, s3 okreslone w ST,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostahe tam okrdone, Inzynier ustali,
jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapetmwiykonanie robét zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy ignierowi swiadectwa,ze wszystkie stosowane gdzenia
I sprzt badawczy posiadgj wazng legalizacg, zostalty prawidiowo wykalibrowane
i odpowiadag wymaganiom norm oké&jacych procedury bada

Inzynier kedzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu
ich inspekcji.

Inzynier kedzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedochgnieciach  dotyczcych urzdzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczyereli niedocagniccia te lgda tak
powazne,ze mog wptynagé¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast wstrzymazycie
do rob6t badanych materiatéw i dépuje do wycia dopiero wtedy, gdy niedaginiecia w
pracy laboratorium Wykonawcy zostansungte i stwierdzona zostanie odpowiednia j&ko
tych materiatow.

Wszystkie koszty zwrzane z organizowaniem i prowadzeniem lbadaateriatow
ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Prébki lzda pobierane losowo. Zaleca ¢sistosowanie statystycznych metod
pobierania prébek, opartych na zasadzie,wszystkie jednostkowe elementy produkcji
mog by¢ z jednakowym prawdopodohistwem wytypowane do banla

Inzynier bedzie mi€ zapewniog mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania prébekda dostarczone przez Wykonagviczatwierdzone
przez Irkyniera. Prébki dostarczone przez Wykonawdn badéa wykonywanych przez
Inzyniera lgdg odpowiednio opisane ioznakowane, w sposéb za#abkwepy przez
Inzyniera.

Na zlecenie liyniera Wykonawca dnizie przeprowadzadodatkowe badania tych
materiatow, ktére budgz watpliwosci co do jakeéci, o ile kwestionowane materiaty nie
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zostan przez Wykonawg usunéte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatich
bada pokrywa Wykonawca. W przypadku niepotwierdzenitizazen Inzyniera koszty te
pokrywa Zamawiajcy na podstawie udokumentowanych kosztéw Wykonawcy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarydy przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganego w ST,
stosow@& mazna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakaepte przez layniera.

Przed przygpieniem do pomiarow lub baslaWykonawca powiadomi kyniera z
wyprzedzeniem
3-dniowym o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru loéddania. Po wykonaniu pomiaru lub
badania, Wykonawca przedstawi nénpie ich wyniki do akceptacji liyniera.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywalnzynierowi kopie raportow z wynikami batigak
najszybciej, nie piej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jai.

Wyniki bada (kopie) kda przekazywane kynierowi na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przeganzaaprobowanych. Wyniki z bada
i pomiarow kedg zawierd informacg o spetnieniu lub niespetnieniu wymaganych waito

6.6. Badania prowadzone przez layniera

Inzynier jest uprawniony do dokonywania kontroli, paiginia probek i badania
materialdw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiward@aNykonawca i producent materiatow
powinien udziekk mu niezlgdnej pomocy.

Inzynier/, dokonujc weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonegozgz
Wykonawe;, poprzez midzy innymi swoje badania,ctizie ocenia zgodnd¢ materiatdw
i rob6t z wymaganiami ST na podstawie wynikow wiadn bada kontrolnych jak i
wynikéw bada dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier powinien pobieraprobki materiatdw i prowad&ibadania niezaimie od
Wykonawcy, na swoj koszt. i wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy gs
niewiarygodne, to liynier oprze si wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie
zgodndci materiatdw i rob6t z DokumentacProjektows i ST. Maze rowniez zleci, sam
lub poprzez Wykonawg przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych khada
niezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite kgszpowtornych Iub
dodatkowych badai pobierania prébek poniesione zostgnzez Wykonawg

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiedstwa wykazujcy, ze zapewniono zgodté z kryteriami
technicznymi okrédonymi na podstawie Norm Europejskich, Polskich mNpraprobat
technicznych oraz wégiwych przepiséw i dokumentdéw technicznych,
2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodngci z:

— Europejsk Normg lub

— Polskg Normg lub

— aprobai techniczg, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidPolskiej

Normy, jezeli nie g objete certyfikacy okreslong w pkt 1
i ktore spetniaj wymogi ST.

W przypadku materiatdw, dla ktorych ww. dokumestyvymagane przez ST, kda
partia dostarczona do robotedzie posiada te dokumenty, okktajace w sposob
jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe mugposiadd ww. dokumenty wydane przez producenta,
a w razie potrzeby poparte wynikami badaykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych
bada beda dostarczone przez Wykonagvinzynierowi.

D
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Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spehai#ych wymaga beda odrzucone.
Zgodnie z obowjzujacymi przepisami zawartymi w ustawie z dnia 7 lig@04r. prawo
budowlane (tekst jednolity: Dz. U. z 2010r., nr 248z. 1623, z pd. zm.), zastosowane
wyroby budowlane winny kiy dopuszczone do obrotu i powszechnego stosowania
w budownictwie.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyhowigzujagcym
Zamawiagcego i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy
do kmca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidth@a prowadzenie dziennika budowy
zgodnie z obowdzujagcymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyeba dokonywane na bigco i beda dotyczy¢ przebiegu
robot, stanu bezpiecastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsteiny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowygtizie opatrzony datjego dokonania, podpisem
osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej inaieni nazwiska oraz stanowiska
stuzbowego. Zapisy dtlg czytelne, dokonane trwatechnily, w porzdku chronologicznym,
bezpdrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalhczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumgebtds oznaczone
kolejnym numerem za¢znika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i ltyniera.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolni:

— dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— dak przekazania przez Zamawjeggo Dokumentacji Projektowej,

— dak uzgodnienia przez #yniera programu zapewnienia j@koi harmonogramow
robot,

— terminy rozpocegcia i zakaczenia poszczegolnych elementow robot,

— przebieg robdt, trudsoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przycgy
przerw w robotach,

— uwagi i polecenia liyniera,

— daty zaradzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

— zgtoszenia i daty odbioréw robot zanikaych i ulegajcych zakryciu, cgsciowych
i koncowych odbioréw robat,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robét podlegggch
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w gzkui z warunkami
klimatycznymi,

— zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise Dokumentacji
Projektowej,

— dare dotycace czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed
i w trakcie wykonywania robot,

— dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robat,

— dane dotycgce jakadci materialtdbw, pobierania probek oraz  wyniki
przeprowadzonych bafia podaniem, kto je przeprowadzat,

— wyniki préb poszczegolnych elementow budowli z puden, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robdt.

Propozycje, uwagi i wygamienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budoweygb
przedtazone Ireynierowi do ustosunkowaniagsi

Decyzje Imyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca pageisz
zaznaczeniem ich praygia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obligujeyimiera do ustosunkowaniagsi
Projektant nie jest jednak steprumowy i nie ma uprawnfe do wydawania polede
Wykonawcy robot.
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Dodatkowe kopie dziennika budowy zzk@go miesjca Wykonawca ézie przekazywat
Zamawiagcemu do 5 dnia naginego miegjca.

(2) Ksigzka obmiarow

Ksigzka obmiarow stanowi dokument pozwataj na rozliczenie faktycznego
postpu kadego z elementow robot. Obmiary wykonanych rob&eprowadza gi w
sposo6b cigty w jednostkach przygtych w kosztorysie i wpisuje do kgki obmiardw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodaolub certyfikaty zgodn€ci materiatow,
orzeczenia o jakmi materiatdw, recepty robocze i kontrolne wynilkadar Wykonawcy
beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapema jakéci. Dokumenty te
stanowi zahczniki do odbioru rob6t. Winny kyudostpnione na kade zyczenie Iyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zaliczagsioprécz wymienionych w punktach (1) - (3)
nastpujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacgadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i irim@owy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioréw robat,
e) protokoty z narad i ustale
f) korespondengjw sprawach budowy.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy dmla przechowywane na terenie budowy w miejscu
odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginiccie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowodujeowiazek Wykonawcy do
natychmiastowego odtworzenia na swoj koszt w forpneewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyc¢lls zawsze dogpne dla lidyniera i przedstawiane na
zyczenie Zamawiggemu.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z
dokumentagj projektows i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym pdesaieniu lrzyniera o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmnij3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lgda wpisane do kgizki obmiardw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wédimch podanych wlepym kosztorysie
lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od walgzku ukmczenia wszystkich robot.
Btedne dane zostgrpoprawione wg instrukcji kryniera na gimie.

Obmiar gotowych robétdalzie przeprowadzony z eztascia wymagarn do celu miesicznej
ptatnaci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gknaym w umowie lub oczekiwanym przez
Inzyniera.

7.2. Zasady okrglania ilosci robot i materiatow
Dlugasci i odlegitaci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymgda obmierzone
poziomo wzdta linii osiowe.

Jeli ST wiasciwe dla danych robd6t nie wymagaego inaczej, objosci beda wyliczone
w m?® jako diugdé pomnaona przezredni przekrdj.
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llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo ¢ldg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie
Z wymaganiami ST.

7.3. Uradzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robétab
zaakceptowane przezzyniera.

Urzadzenia i spret pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te
lub sprzt wymagaj bada atestujcych to Wykonawca dulzie posiadéd wazne swiadectwa
legalizaciji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowedola przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie,
w catym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje goizenia wagowe odpowiadap odnénym
wymaganiom ST Bdzie utrzymywa to wyposaenie zapewnigi w sposéb aglty zachowanie
doktadndci wg obowizujacych norm i przepiséw potwierdzonych przezyimiera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lkeda przeprowadzone przed geziowym lub kaicowym odbiorem odcinkow
robét, a take w przypadku wyspowania dhiszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikagych przeprowadzagiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzasgirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obh& lkkda wykonane w sposob
zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebgsci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie &dii obmiaréw. W razie braku miejsca szkice radgyc
dolgczone w formie oddzielnego zaknika do ksjzki obmiarow, ktérego wzér zostanie
uzgodniony z laynierem.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

c) odbiorowi kacowemu,

d) przegiddom gwarancyjnym,

e) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiér robot zanikapych i ulegagcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci
wykonywanych robét, ktdre w dalszym procesie redjizulegry zakryciu.

Odbiér robo6t zanikapych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie
umazliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bemdwaania ogdlnego pagiu
robot.

Odbioru robét dokonuje #ynier.

Gotowd¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demizika
budowy ijednoczesnym powiadomieniemzyniera. Odbiér bdzie przeprowadzony
niezwiocznie, nie pMiej jednak ni w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika
budowy i powiadomienia o tym fakciedyniera.

Jakd¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia ktynier na podstawie dokumentéw
zawierajcych komplet wynikow bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, inwentaryzae¢j geodezyjn, w konfrontacji z Dokumentagj Projektovs, ST
i uprzednimi ustaleniami.
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8.3. Odbidr czsciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci robot.
Odbioru czsciowego robét dokonuje siwg zasad jak przy odbiorze k@pwym robat.
Odbioru robét dokonuje #ynier.

8.4. Odbidr koncowy robot

8.4.1.Zasady odbioru kicowego robot

Odbior kacowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykoaarobot
w odniesieniu do ich iki, jakasci | wartdsci.

Catkowite zakaczenie roboOt oraz gotowe® do odbioru kacowego lkdzie
stwierdzona przez Wykonawc wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym
powiadomieniem na @nie o tym fakcie layniera.

Odbiér kaxcowy robot nagpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicz
od dnia potwierdzenia przezziyniera zakaczenia robo6t i przygcia dokumentéw, o ktérych
mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru kacowego robot dokona komisja wyznaczona przez Zaajaveigo
w obecnéci Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbiegma roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedionych dokumentow, wynikow bafla pomiarow, ocenie
wizualnej oraz zgodrici wykonania robot z dokumentagjrojektowg i ST.

W toku odbioru kacowego roboét komisja zapozna girealizacy ustalé przyjetych
w trakcie odbioréw robét zanikgjych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie
wykonania rob6t uzupetnigych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot rgagowych lub robot
uzupetniagcych w warstwiescieralnej lub robotach wykazeniowych, komisja przerwie
swoje czynnéci i ustali nowy termin odbioru keowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjze jaka¢ wykonywanych robot
w poszczegollnych asortymentach nieznacznie odbiegawymagane] Dokumentagi
Projektowg i ST z uwzgtdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieéséwvo ruchu, komisja ni® dokona potracen, oceniagc
pomniejszog wartas¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagarzyjetych
w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru kacowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioric&avego robdt jest protokét
odbioru kaxcowego robot sposrlzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.
Do odbioru kacowego Wykonawca jest zobazany przygotowé& nastpujace
dokumenty:
1. Dokumentagj Projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwyesli
zostata spordzona w trakcie realizacji umowy,
2. szczegbtowe specyfikacje techniczne (podstavaw dokumentéw umowy i ew.
uzupetniagce lub zamienne),
3. recepty i ustalenia technologiczne,
4. dzienniki budowy i kgizki obmiaréw (oryginaty),
5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badd oznaczé laboratoryjnych, zgodn&T
iew. PZJ,
6. deklaracje zgodioi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST i
ew. PZJ,
7. opink technologicza sporzdzom na podstawie wszystkich wynikéw badiapomiarow
zalczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodrisd z PZJ,
8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét tayszicych (np. na przel@nie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowejweetlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazani
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tych robot wiacicielom urazdzex w formie wymaganej przez tych wkacieli lub
uzytkownikow,

9. geodezyjpinwentaryzagj powykonawcg robot i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopé¢ mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnejweintaryzacji
powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru kawowego, komisja w porozumieniu z Wykonawayznaczy
ponowny termin odbioru kawowego robot.

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetrdap kpda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawego.

Termin wykonania robét poprawkowych i robot uzagsgacych wyznaczy komisja.

8.5. Przeghd gwarancyjny

Wykonawca jest obowrany do udziatu w przegdach gwarancyjnych zwotywanych przez
Inzyniera w okresie gwarancji ¢kojmi.
Przeghd gwarancyjny polega na ocenie wykonanych robotazaviych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze toowym i zaistniatych w czasie trwania okresu gwayamego
i rekojmi.

Przeghd gwarancyjny bdzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obieltu
uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,Odbidgickovy robot”.

8.6. Odbidr pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytiotr zwpzanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym na padse
dokonanych przegtlow gwarancyjnych.

Odbiér pogwarancyjny dazie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,Odbidgickovy robot”.

9. PODSTAWA P+ATNOSCI
9.1. Ustalenia ogolne

Podstaw ptatncci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagara jednostk
obmiarowg ustalon dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattovpodstawy ptatncgci jest wart@é
(kwota) podana przez Wykonagvwes danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosmsowe] lkdzie uwzgédnia
wszystkie czynnéri, wymagania i badania sktadeg s¢ na jej wykonanie, okétone dla tej roboty
w ST i w dokumentacji Projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétépobejmowa:

— robocizre bezpadrednig wraz z towarzysgeymi kosztami,

- wartés¢ zwytych materiatdbw wraz z kosztami zakupu, magazymosyaewentualnych
ubytkéw i transportu na teren budowy,

— wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzyseymi kosztami,

— koszty p@rednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obaa&ujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.
9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-00.00.00

Koszt dostosowania gido wymaga warunkow umowy i wymagaogolnych awartych
w D-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki oktome w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione
w kosztorysie.
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9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania drég tymczasowych, objazdow/mzepw i organizacji ruchu oraz

uruchomienia etapéw robot obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zyimerem i odpowiednimi instytucjami projektu orgzacji
ruchu na czas trwania budowy lub dopuszczenie dburetapu rob6t, wraz z dostarczeniem
kopii projektu Ireynierowi iwprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnieynikajgcych
Z postpu robot,

(b) ustawienie oznakowania i innych anlzen bezpieczéstwa ruchu oraz swietlenia zgodnie
z wymaganiami bezpiecastwa ruchu i zatwierdzonym projektem czasowe] @hag)
organizaciji ruchu,

(c) optaty/dzierawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) wybudowanie tymczasowej nawierzchni, rammdetikow, kraveznikOw, barier, oznakowa
i drenau,

() tymczasow przebudow urzadzer obcych,

Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizasghu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie inigue tymczasowych oznakowgpionowych,
poziomych, barier §wiatet,

(b) utrzymanie dopuszczonych etapéw i drog tymoegsh, objazdow/przejazdéw w najgym
stanie,

(c) utrzymanie ptynngei ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazddéw i organizaajchu obejmuije:

(@) usuniecie lub przykrycie dotychczasowego kamenia i innych urzdzenr bezpieczéstwa
ruchu,

(b) rozbidrka tymczasowej nawierzchni, ramp, atibéw, kraweznikdw i drenau,

(c) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

Koszty projektow organizacji ruchu, projektow sanzen bezpieczéstwa ruchu, koszty
wybudowania, utrzymania i likwidacji objazdéw/praeflow i organizacji ruchu nieg sobjete
oddziely pozycp kosztorysu, lecz gs cze$cig sktadows cen jednostkowych poszczegdlnych
rodzajow robot, zgodnie z opisem zawartym w pkt Bitiejszej Specyfikacji oraz odpowiednich
ST w pkt.9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowl@dz. U. Nr 89, poz. 414 z pdiejszymi
zmianami).

2. Zaradzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa@@01 r. w sprawie dziennika
budowy, montau i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. NB8, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach gzmjych (Dz. U. Nr 14, poz. 60
z p&niejszymi zmianami).

4. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. - Prawo oolrsrodowiska (Dz. U. z dnia 20
czerwca 2001 r. z gdiejszymi zmianami)

5. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. - O odpad@deh U. z dnia 20 czerwca 2001 r.
z p&niejszymi zmianami)

6. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach pubfz (tekst jednolity Dz. U. Nr 71 z
2001 r. poz. 838)

7. Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. ,Prawo geodezykaetograficzne” (Dz. U. Nr 1086)

8. Ustawa z dn. 26.05.2000 r. ,Prawo Energetyczne”

9.Ustawa z dn. 21.04.2001 r. ,Prawo Ochrdmgdowiska”. (Dz. U. Nr 62 z 2001 r. poz.
627)
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10. Ustawa z dnia 27 lipca 2001 r. o wprowadzerstawy Prawo ochronyrodowiska,
ustawy o odpadach oraz o zmianie niektorych usiav (J. Nr 100 z 2001 r. poz. 1085)

11. Ustawa z dnia 16 pdziernika 1991 r. o ochronie przyrody (Dz. U. Nr®29001 r. poz.
1079)

12. Ustawa z dn. 27.04.2001 r. ,O odpadach” (DzNW62 z 2001 r. poz. 628)

13. Rozporzdzenie MinistraSrodowiska z dnia 27 wrZeia 2001 r. w sprawie katalogu
odpadow (Dz. U. Nr 112 z 2001 r. poz. 1206)

14. Ustawa z dn 18.07.2003 r. ,Prawo Wodne” (DzNU115 z 2001 r., poz. 1229)

15. Ustawa z dnia 4 lutego 1994 r. ,Prawo geolaggtz(Dz. U. Nr 27 z 1994 r. poz. 96
z p&niejszymi zmianami)

16. Rozporzdzenie Rady Ministrow z dnia 24 stycznia 1986 rspvawie wykonywania
niektorych przepisow ustawy o drogach publiczny@h. (U. Nr 5 z 1986 r. poz. 33)

17. Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wén@a 2003 r. w sprawie
szczegotowych warunkéw zadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzadu n
tym zargdzeniem (Dz. U. Nr 177 z 2003 r. poz. 1729)

18. Rozporzdzenie Ministra Ochrongrodowiska, Zasobéw Naturalnych | dréctwa z dnia
13 maja 1998 r. w sprawie dopuszczalnych poziométasu wsrodowisku (Dz. U. Nr 66
Zz 1998 r. poz. 436)

19. Rozporzdzenie Rady Ministréw z dnia 23 stycznia 1987 rspwvawie ,Szczegdtowych
zasad ochrony powierzchni ziemi (Dz. U. Nr 4 z 18830z. 23)

20. Rozporzdzenie Ministra Srodowiska z dnia 6 czerwca 2002 r. w sprawie
dopuszczalnych poziomow niektorych substancji w ipteu, alarmowych poziomoéw
niektorych substancji w powietrzu oraz margines@erancji dla dopuszczalnych dla
dopuszczalnych poziomow niektorych substanciji @zNr 87 z 2002 r. poz. 796)

21. Rozporzdzenie MinistraSrodowiska z dnia 1 lutego 2003 r. w sprawie w&ito
odniesienia dla niektorych substancji w powiet2a.(U. Nr 1 z 2003 r. poz. 12)

22. Rozporzdzenie MinistraSrodowiska z dnia 29 listopada 2002 r. w sprawieuniow,
jakie naley speint przy wprowadzaniuciekdbw do wod lub do ziemi oraz w sprawie
substancji szczegolnie szkodliwych dldowiska wodnego (Dz. U. Nr 212 z 2002 r. poz.
1799)

23. Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 Ilutego 2003 ,W sprawie
bezpieczéstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot widdaych (Dz. U. Nr 21 z
2003 r. poz. 94)

24. Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpni®02 r. ,W sprawie
szczegOlowego zakresu i formy planu bezpiasizea i ochrony zdrowia oraz
szczegOlowego zakresu rodzajéow robot budowlanyclwargapcych  zagraenia
bezpieczéstwa i zdrowia ludzi (Dz. U. 1256 z 2002 r.

25. Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca020r. ,W sprawie
warunkow

i trybu post¢powania dotycgcego rozbidrek oraz zmiany sposobiytidowania obiektu
budowlanego”

26. Rozporzdzenie Ministrow Komnikacji oraz Administracji, Gospodarki Terenowej
i OchronySrodowiska z dnia 10 lutego 1977 r. ,W sprawie bezpéstwa i higieny pracy
przy wykonywaniu robot drogowych i mostowych” (Dt. Nr 30 z 1977 r)

27. Rozporzdzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 15 stycznia 1999
r. W sprawie okrélenia szczegotowych wymafjaw zakresie przeciwpg@arowego
zaopatrzenia wodnego, ratownictwa technicznego, matmnego, ekologicznego Iub
medycznego oraz warunkéw, jakim powinny odpowéadeogi paarowe” (Dz. U. Nr 64 z
1999 r.)

28. Rozporzdzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 16 czerwca 2003
r. ,W sprawie przeciwpzarowego zaopatrzenia w wodraz drog pgarowych” (Dz. U. Nr
1139 z 2003 r.)
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29. Rozporzdzenie Minstra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 maf®99 r.
w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odfeda drogi publiczne i ich
usytuowanie, Dz. U. Nr 43 z dnia 14 maja 1999 r. @30

30. Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wknga 2004 r. w sprawie
szczegotowego zakresu iformy dokumentacji projekip specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robét budowlanych oraz progrdmmkcjonalno-aytkowego.
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t
zwigzanych remontu ul. Gtowackiego w Dobrem.
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z wszystkimi
czynnosciami umozliwiajgcymi i majgcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowe;.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

W zakres rob6t pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych wchodza:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw gtdwnych osi trasy i punktdw wysokosciowych,
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie o0si),
c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb utatwiajacy
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koricowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczgce rob6t podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST D-00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sasiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny
mie¢ $rednice od 0,15 do 0,20 m i dtugos¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugosci
okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce stalowe $Srednicy 5 mm i dtugosci od 0,04 do
0,05 m.

»Swiadki” powinny mie¢ dtugoé¢ okoto 0,50 m i przekréj prostokatny.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowa¢ nastepujacy sprzet:
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— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
— dalmierze,
— tyczki,
— faty,
— tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktéw wysokosciowych powinien gwarantowac
uzyskanie wymaganej dokfadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Og6lne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajgcego dane zawierajgce lokalizacje
i wsp6trzedne punktow gtéwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu 0 materiaty dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia
i pomiary geodezyjne niezbedne do szczeg6towego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ Inzyniera o wszelkich bledach wykrytych w wytyczeniu
punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Btedy te powinny by¢ usuniete na koszt Zamawiajgcego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreSlone w dokumentacji projektowej sa zgodne z
rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie réznig sie od rzednych
okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomié¢ o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim
rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe,
wynikajgce z roznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez
Inzyniera, zostang wykonane na koszt Zamawiajgcego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty
dodatkowe w takim przypadku obcigzg Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem
wynikow pomiarow przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtowne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajagce w sposéb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma i wzdr tych oznaczen
powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczer w czasie trwania
robét. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego zostang zniszczone przez Wykonawce Swiadomie lub
wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na
koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robdét nalezg do obowigzkow
Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trasy i punktow
wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtowne powinny byc¢ zastabilizowane w sposob trwaty, przy uzyciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktéw pomocniczych, potozonych poza granicg robdt
ziemnych. Maksymalna odlegto$¢ pomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.

Zamawiajacy powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi trasy drogowej, a
takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.
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Maksymalna odlegtos¢ miedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej w terenie ptaskim powinna wynosi¢
500 metrow, natomiast w terenie falistym i gorskim powinna by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejgcych budowlach wzdtuz trasy
drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z taka doktadnoscig, aby Sredni btad niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwdjng w nawigzaniu do reperdw panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykonac¢ w oparciu o dokumentacje projektowg oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiajgcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w
dokumentacji projektowej.

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odlegtosci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze by¢
5 cm . Rzedne niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z dokfadnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety
okreslonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéwczas, gdy Wykonawca robot zastgpi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg rob6t.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopdw na powierzchni
terenu (okreslenie granicy rob6t), zgodnie z dokumentacjg projektowg oraz w miejscach wymagajacych uzupetnienia dla
poprawnego przeprowadzenia robét i w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypdw i wykopéw nalezy stosowa¢ dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowac w przypadku nasypéw o wysokosci przekraczajgcej 1 metr oraz wykop6w giebszych niz 1 metr. Odlegtos¢
miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowa¢ do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlegtos¢ ta
co najmniej powinna odpowiadaé¢ odstepowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopdw o ksztatcie zgodnym
z dokumentacjg projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wedtug ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie
z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar robdt zwigzanych z wyznaczeniem obiektdw jest czescig obmiaru rob6t mostowych.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogédlne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robdét

Odbidr robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i dziennikdw pomiardw
geodezyjnych lub protokdétu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
— sprawdzenie wyznaczenia punktow gtdwnych osi trasy i punktdw wysokosciowych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,
— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojéw,
— zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajgce odszukanie i
ewentualne odtworzenie.
Ptatnos¢ robdt zwigzanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jest ujeta w koszcie rob6t mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtdwny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

Whytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Whytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.

NogogpwdhE
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

) Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa meagqnia dotyczace wykonania i odbioru robot
zwlquzgnych z oczyszczeniem i skropieniem warstw konstrukcyjnych nawierzchni w ramach remontu ul. Gtowackiego
w Dobrem.

1.2. Zakres stosowania ST
Szczeg6towa Specyfikacja Techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu oraz
realizacji robot okreslonych w pkt 1.1

1.3. Zakres rob6t objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z oczyszczeniem i
skropieniem warstw konstrukcyjnych przed utozeniem nastepnej warstwy nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi
w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczgce rob6t podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skfadowania, podano w ST D-00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatéw do wykonania skropienia
Materiatami stosowanymi przy skropieniu warstw konstrukcyjnych nawierzchni sg:
a) do skropienia podbudowy nieasfaltowej:
— kationowe emulsje Sredniorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5],
— uphynnione asfalty Srednioodparowalne wg PN-C-96173 [3];
b) do skropienia podbudéw asfaltowych i warstw z mieszanek mineralno-asfaltowych:
— kationowe emulsje szybkorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5],
— uptynnione asfalty szybkoodparowywalne wg PN-C-96173 [3],
— asfalty drogowe D 200 lub D 300 wg PN-C-96170 [2], za zgodg Inzyniera.

2.3. Wymagania dla materiatow

Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podano w EmA-94 [5].
Wymagania dla asfaltéw drogowych podano w PN-C-96170 [2].

2.4. Zuzycie lepiszczy do skropienia
Orientacyjne zuzycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnych nawierzchni podano w tablicy 1.

Tablica 1. Orientacyjne zuzycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnych nawierzchni

Lp. Rodzaj lepiszcza Zuzycie (kg/m?)
1 [Emulsja asfaltowa kationowa od 0,4 do 1,2
2 | Asfalt drogowy D 200, D 300 od 0,4 do 0,6

Doktadne zuzycie lepiszczy powinno by¢ ustalone w zaleznosci od rodzaju warstwy i stanu jej powierzchni i
zaakceptowane przez Inzyniera.
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2.5. Sktadowanie lepiszczy

Warunki przechowywania nie moga powodowac utraty cech lepiszcza i obnizenia jego jakosci.

Lepiszcze nalezy przechowywa¢ w zbiornikach stalowych wyposazonych w urzadzenia grzewcze i
zabezpieczonych przed dostepem wody i zanieczyszczeniem. Dopuszcza sie magazynowanie lepiszczy w zbiornikach
murowanych, betonowych lub zelbetowych przy spetnieniu tych samych warunkéw, jakie podano dla zbiornikéw
stalowych.

Emulsje mozna magazynowa¢ w opakowaniach transportowych lub stacjonarnych zbiornikach pionowych z
nalewaniem od dna.

Nie nalezy stosowac zbiornika walcowego lezacego, ze wzgledu na tworzenie sie na duzej powierzchni cieczy
»kozucha” asfaltowego zatykajacego pdzniej przewody.

Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej nalezy przestrzegac zasad ustalonych przez producenta.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzet do oczyszczania warstw nawierzchni

Wykonawca przystepujacy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania
Z nastepujgcego sprzetu:
— szczotek mechanicznych,

zaleca sie uzycie urzadzen dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinna byé wykonana z twardych
elementéw czyszczacych i stuzy¢ do zdrapywania oraz usuwania zanieczyszczen przylegajgcych do czyszczonej warstwy.
Druga szczotka powinna posiada¢ migkkie elementy czyszczace i stuzy¢ do zamiatania. Zaleca sie uzywanie szczotek
wyposazonych w urzadzenia odpylajace,
— sprezarek,
— Zzbiornikéw z woda,
— szczotek recznych.

3.3. Sprzet do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni nalezy uzywac skrapiarke lepiszcza. Skrapiarka powinna by¢ wyposazona w
urzadzenia pomiarowo-kontrolne pozwalajgce na sprawdzanie i regulowanie nastepujgcych parametrow:
— temperatury rozktadanego lepiszcza,
— cis$nienia lepiszcza w kolektorze,
— obrotéw pompy dozujacej lepiszcze,
— predkosci poruszania sie skrapiarki,
— wysokosci i dhugosci kolektora do rozktadania lepiszcza,
— dozatora lepiszcza.
Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powinien by¢ izolowany termicznie tak, aby byto mozliwe zachowanie statej
temperatury lepiszcza.
Wykonawca powinien posiada¢ aktualne $wiadectwo cechowania skrapiarki.
Skrapiarka powinna zapewnic¢ rozktadanie lepiszcza z tolerancjg + 10% od ilosci zatozone;.

4. TRANSPORT

4.1. Og6lne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne  wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”
pkt 4.

4.2. Transport lepiszczy

Asfalty mogq by¢ transportowane w cysternach kolejowych lub samochodowych, posiadajacych izolacje
termiczng, zaopatrzonych w urzgdzenia grzewcze, zawory spustowe i zabezpieczonych przed dostepem wody.

Emulsja moze byc¢ transportowana w cysternach, autocysternach, skrapiarkach, beczkach i innych opakowaniach
pod warunkiem, ze nie bedg korodowaty pod wptywem emulsji i nie bedg powodowaty jej rozpadu. Cysterny przeznaczone
do przewozu emulsji powinny by¢ przedzielone przegrodami, dzielacymi je na komory o pojemnosci nie wiekszej niz 1
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m3, a kazda przegroda powinna mieé wykroje w dnie umozliwiajace przeptyw emulsji. Cysterny, pojemniki i zbiorniki
przeznaczone do transportu lub sktadowania emulsji powinny by¢ czyste i nie powinny zawieraé resztek innych lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na usunieciu luznego materiatu, brudu, btota i kurzu przy uzyciu
szczotek mechanicznych, a w razie potrzeby wody pod cisnieniem. W miejscach trudno dostepnych nalezy uzywaé
szczotek recznych. W razie potrzeby, na terenach niezabudowanych, bezposrednio przed skropieniem warstwa powinna
by¢ oczyszczona z kurzu przy uzyciu sprezonego powietrza.

5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinna by¢ oczyszczona.

Jezeli do czyszczenia warstwy byla uzywana woda, to skropienie lepiszczem moze nastgpi¢ dopiero po
wyschnieciu warstwy, z wyjatkiem zastosowania emulsji, przy ktorych nawierzchnia moze by¢ wilgotna.

Skropienie warstwy moze rozpocza¢ sie po akceptacji przez Inzyniera jej oczyszczenia.

Warstwa nawierzchni powinna by¢ skrapiana lepiszczem przy uzyciu skrapiarek, a w miejscach trudno
dostepnych recznie (za pomocg weza z dyszg rozpryskowa).

Temperatury lepiszczy powinny miesci¢ sie w przedziatach podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Temperatury lepiszczy przy skrapianiu

Lp. Rodzaj lepiszcza Temperatury (°C)
1 [Emulsja asfaltowa kationowa od 20do40
2 | Asfalt drogowy D 200 od 140 do 150
3 | Asfalt drogowy D 300 od 130 do 140

*) W razie potrzeby emulsje nalezy ogrzac¢ do temperatury zapewniajacej wymagang lepkos¢.

Jezeli do skropienia zostata uzyta emulsja asfaltowa, to skropiona warstwa powinna by¢ pozostawiona bez
jakiegokolwiek ruchu na czas niezbedny dla umozliwienia penetracji lepiszcza w warstwe i odparowania wody z emulsji.
W zaleznosci od rodzaju uzytej emulsji czas ten wynosi od 1 godz. do 24 godzin.

Przed utozeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej Wykonawca powinien zabezpieczy¢ skropiong
warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszczajac tylko niezbedny ruch budowlany.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystgpieniem do robot

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca powinien przeprowadzi¢ prdébne skropienie warstwy w celu
okreslenia optymalnych parametrow pracy skrapiarki i okre$lenia wymaganej ilosci lepiszcza w zaleznosci od rodzaju i
stanu warstwy przewidzianej do skropienia.

6.3. Badania w czasie robo6t
6.3.1. Badania lepiszczy

Ocena lepiszczy powinna by¢ oparta na atestach producenta z tym, ze Wykonawca powinien kontrolowac dla
kazdej dostawy whasciwosci lepiszczy podane w tablicy 3.

Tablica 3. Wiasciwosci lepiszczy kontrolowane w czasie rob6t
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A Kontrolowane Badanie
Lp. Rodzaj lepiszcza e
wihasciwosci wedtug normy
1 | Emulsja asfaltowa kationowa lepkosé EmA-94 [5]
2 | Asfalt drogowy penetracja PN-C-04134 [1]

6.3.2. Sprawdzenie jednorodnosci skropienia i zuzycia lepiszcza

Nalezy przeprowadzi¢ kontrole ilosci rozktadanego lepiszcza wedtug metody podanej w opracowaniu
»Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczanie ilosci rozktadanego lepiszcza i kruszywa” [4].

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest:
- m? (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni,
- m? (metr kwadratowy) powierzchni skropione;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogédlne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektows, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m? oczyszczenia warstw konstrukcyjnych obejmuje:
— mechaniczne oczyszczenie kazdej nizej potozonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z ewentualnym polewaniem
wodg lub uzyciem sprezonego powietrza,
— reczne odspojenie stwardniatych zanieczyszczen.
Cena 1 m? skropienia warstw konstrukcyjnych obejmuje:
— dostarczenie lepiszcza i napetnienie nim skrapiarek,
— podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury,
— skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1.  PN-C-04134 Przetwory naftowe. Pomiar penetracji asfaltow
2. PN-C-96170 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe
3. PN-C-96173 Przetwory naftowe. Asfalty uptynnione AUN do nawierzchni drogowych

10.2. Inne dokumenty

4. ,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczanie ilosci rozktadanego lepiszcza i kruszywa”. Zalecone przez GDDP do
stosowania pismem GDDP-5.3a-551/5/92 z dnia 1992-02-03.
5. Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA-94. IBDiM - 1994 r.
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D.05.03.05A NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO.
WARSTWA SCIERALNAWG PN-EN 13108-1

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczn€f\S wymagania dotycze wykonania i odbioru robot zgaanych
z wykonaniem warstwycieralnej z betonu asfaltowego w ramach remontGitdwackiego w Dobrem.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna (ST) jest stosowana jakaunh@nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu orealizacji
robét okrélonych w pkt 1.1

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot z@anych z wykonaniem i odbiorem
warstwy écieralnej z betonu asfaltowego wg PN-EN 13108-1] [AWWT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2008 [65] z
mieszanki mineralno-asfaltowej dostarczonej od pecedta. W przypadku produkcji mieszanki mineralstatiowej
przez Wykonawg dla potrzeb budowy, Wykonawca zobawrany jest prowadziZaktadova kontrok produkcji (ZKP)
zgodnie z WT-2 [65] punkt 7.4.1.5.

Warstwe Scieralm z betonu asfaltowego mwoea wykonywa dla drog kategorii ruchu od KR1 do KR4
(okreslenie kategorii ruchu podano w punkcie 1.4.7). 8teene mieszanki betonu asfaltowego o wymiarze @apo
w tablicy 1.

Tablica 1. Stosowane mieszanki

Kategori
a Mieszanki o wymiarze B, mm
ruchu

KR 1-2 AC5S AC8S,AC11S

KR 3-4 ACS8S, AC11S

DPodziat ze wzgldu na wymiar najwkszego kruszywa w mieszance.
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Nawierzchnia — konstrukcja sktadef st z jednej lub kilku warstw sftacych do przejmowania i rozktadania
obcigzen od ruchu pojazdéw na podie.

1.4.2.Warstwascieralna — gérna warstwa nawierzchadica w bezpérednim kontakcie z kotami pojazdéw.
1.4.3.Mieszanka mineralno-asfaltowa — mieszanka kruszippiszcza asfaltowego.

1.4.4. Wymiar mieszanki mineralno-asfaltowej — oMemie mieszanki mineralno-asfaltowej, wyniajace t
mieszank ze zbioru mieszanek tego samego typu ze gdzgha najwgkszy wymiar kruszywa, np. wymiar 8 lub 11.

1.4.5.Beton asfaltowy — mieszanka mineralno-asfaltow&tdvej kruszywo o uziarnieniu ggtym lub niecigtym
tworzy struktug wzajemnie klinujca sie.

1.4.6.Uziarnienie — skfad ziarnowy kruszywa, wyoay w procentach masy ziaren przechmyzh przez okrdony
zestaw sit.

1.4.7 Kategoria ruchu — obgtenie drogi ruchem samochodowym, wiyoae w osiach obliczeniowych (100 kN) wg
~Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podathyigpétsztywnych” GDDP-IBDIM [68].

1.4.8.Wymiar kruszywa — wielk& ziaren kruszywa, okéona przez dolny (d) i gorny (D) wymiar sita.
1.4.9.Kruszywo grube — kruszywo z ziaren o wymiarzes 5 mm oraz d >2 mm.

1.4.10.Kruszywo drobne — kruszywo z ziaren o wymiarze<2 mm, ktérego wiksza cz$¢ pozostaje na sicie
0,063 mm.

1.4.11.Pyt — kruszywo z ziaren przechagych przez sito 0,063 mm.

1.4.12.Wypelniacz — kruszywo, ktérego gkisza czs¢ przechodzi przez sito 0,063 mm. (Wypetiacz miegza
kruszywo, ktore sklada iz wypetniacza pochodzenia mineralnego i wodoratiewapnia. Wypetniacz dodany —
wypetniacz pochodzenia mineralnego, wyprodukowadgzeelnie).

1.4.13. Kationowa emulsja asfaltowa — emulsja, w ktérej kyator nadaje dodatnie tadunki agstkom
zdyspergowanego asfaltu.
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1.4.14. Pozostate okrgenia podstawowe gszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w D-00.00.00 ,Wymagania ogdlipé&t 1.4.

1.4.15.Symbole i skréty dodatkowe

ACS - beton asfaltowy do warstwigieralnej

PMB - polimeroasfalt,

D - gorny wymiar sita (przy okéaniu wielkdici ziaren kruszywa),

d — dolny wymiar sita (przy oketaniu wielkasci ziaren kruszywa),

C - kationowa emulsja asfaltowa,

NPD - wihasciwos¢ uzytkowa nie okrélana (ang. No Performance Determined;
producent mge jej nie okrélac),

TBR - do zadeklarowania (ang. To Be Reported; producentemdostarcz§
odpowiednie informacje, jednak nie jest do tegoaxabzany),

IRI - (International Roughness Index)guizynarodowy wskanik réwnasci,

MOP - miejsce obstugi podedych.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygeze robét podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogolne"dif 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogllne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i skltadowania, pudaw D-00.00.00
~Wymagania ogélne” [1] pkt 2.

2.2. Lepiszcza asfaltowe

Nalezy stosowd asfalty drogowe wg PN-EN 12591 [27] lub polimerfa#ty wg PN-EN 14023 [59]. Rodzaje
stosowanych lepiszcz asfaltowych podano w tablicyD@récz lepiszcz wymienionych w tablicy 2 ma stosowa
inne lepiszcza nienormowe wedtug aprobat techniczny

Tablica 2. Zalecane lepiszcza asfaltowego do war&tieralnej z betonu asfaltowego

Kategoria Mieszaka Gatunek lepiszcza
ruchu ACS asfalt drogowy polimeroasfalt
KR1 - KR2 AC5SACSS, | 50/7(F, 70/100 PMB 45/80-55,
AC11S PMB 45/80-65
KR3 — KR4 ACS8S, AC11S| 50/7
1) Nie zaleca sido stosowania w regionach, gdzie spodziewana naininmtemperatura
nawierzchni wynosi pownej -28°C (region p6tnocno-wschodni i tereny podgias

Tablica 4. Wymagania wobec asfaltow modyfikowangolimerami (polimeroasfaltow) wg PN-EN 14023 [59]

Gatunki asfaltéw modyfikowanych
polimerami (PMB)

W):jmaganie WhasCiwose Metodabadani| Jednostk 45/80 — 55 45/80 — 65
podstawowe a a wymaga | klasa wymaga | klasa
nie nie
Konsystencja w
pasrednich Penetracja | PN-EN 1426 i i
temperaturach w 25°C [21] 0.1mm 45-80 4 45-8( 4
eksploatacyjnych
Konsystencja
w wysokich _Te_mp_eratura PN-EN 1427 oC > 55 7 > 65 5
temperaturach migknienia [22]
eksploatacyjnych
Sita PN-EN 13589
rozcihgania [55] >1w >2wW
I (mata pedkosé | PN-EN 13703] 2/ 5°C 41 sc 3
J rozciggania) [57]
Sita PN-EN 13587} 3ot NPD* 0 NPD* | 0O
rozciggania [53]
3
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w 5°C (dea | PN-EN 13703
predkosé [57]
rozcipgania)
Wahadto
Vialit (meto-da [Psﬁ]'EN 13588 502 NPD? 0 NPDE | O
uderzenia)
Stata¢ kon- Zmiana masy % >0,5 3 >0,5 3
systencji Pozostata PN-EN 1426
(Odporng¢é penetracja [21] % > 60 7 > 60 7
na starzenie wg Wzrost
PN-EN  12607-1 temperatury FZE]EN 1421 °C <8 2 <8 2
lub -3[31] mig¢knienia
Inne Temperatura PN-EN ISO| ,
wihasciwosci zaptonu 2592 [63] C 2235 3 =235 3
Temperatura PN-EN 12593 oC <12 6 <15 7
tamliwosci [29] - -
Nawrot
Sprezysty >50 5 >70 3
Wymagania w 25 C PN-EN 13398 %
dodatkowe Nawrot [51]
Sprezysty NPD? 0 NP 0
w 10°C
Zakres PN-EN 14023
. [59] Punkt| °C TBR 1 TBR 1
plastycznéci 51.9
Stabilna¢ PN-EN
magazynowa-
nia. Ré&nica 13333_555&'] °C <5 2 <5 2
temperatur
mig¢knienia 1427 [22]
Stabilna¢ PN-EN
magazynowa- 13399 [52
nia.g yRc’inica PN—[EN] 0.1 mm NPD 0 | NPD 0
penetracji 1426 [21]
Spadek tem;
peratury mg- PN-EN
nienia po
starzeniu  wg 126%7&231] °C TBR° 1 | TBR 1
Wymagania PN-EN 12607 1427 [22]
dodatkowe -1 lub -3
[31]
Nawrot
Sprzysty w
T > 50 4| =60 3
starzeniu wg
PN-EN 12607-1 PN-EN
lub -3[31] 12607-1 [31] %
Nawrot PN-EN
Sprzysty w| 13398 [51]
10°c - po NPD? 0 | NPD? 0
starzeniu wg
PN-EN 12607-1
lub -3[31]
@ NPD — No Performance Determined ($efavos¢ uzytkowa nie okrélana)
b TBR — To Be Reported (do zadeklarowania)

Skladowanie asfaltu drogowego powinn@ sidbywa& w zbiornikach, wykluczagcych zanieczyszczenie
asfaltu i wyposzonych w system grzewczy fedni (bez kontaktu asfaltu z przewodami grzewczyrmibiornik
roboczy otaczarki powinien byzolowany termicznie, posiad@automatyczny system grzewczy z tolerancp°C oraz
uktad cyrkulacji asfaltu.

Polimeroasfalt powinien ldy magazynowany w zbiorniku wypasmym w system grzewczy gedni z
termostatem kontrolagym temperatur z doktadnécia + 5°C. Zaleca siwyposaenie zbiornika w mieszadto. Zaleca
si¢ bezpdrednie zuaycie polimeroasfaltu po dostarczeniu. Nalaunikac wielokrotnego rozgrzewania i chtodzenia

4
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polimeroasfaltu w okresie jego stosowania oraz anikekontrolowanego mieszania polimeroasfaltéwnego rodzaju
i klasy oraz z asfaltem zwyktym.

2.3. Kruszywo

Do warstwyscieralnej z betonu asfaltowego najfestosowa kruszywo wediug PN-EN 13043 [44] i WT-1
Kruszywa 2008 [64], obejmage kruszywo grube , kruszywo drobne i wypelnia€ruszywa powinny speinéa
wymagania podane w WT-1 Kruszywa 2008 ¢5¢2 — punkt 3, tablica 3.1, tablica 3.2 , tablica. 3.

Sktadowanie kruszywa powinnoesbdbywa w warunkach zabezpiecaaych je przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z kruszywem o innym wymiarze lub poekodi. Podlee sktadowiska musi lédyréwne, utwardzone i
odwodnione. Skladowanie wypetniacza powinrpabywa w silosach wyposanych w uradzenia do aeraciji.

2.4.Srodek adhezyjny

W celu poprawy powinowactwa fizykochemicznego $epza asfaltowego i kruszywa, gwaragtego
odpowiednj przyczepné& (adhez) lepiszcza do kruszywa i odpotomieszanki mineralno-asfaltowej na dziatanie
wody, naley dobr& i zastosow& srodek adhezyjny, tak aby dla konkretnej pary krusmjepiszcze wart@
przyczepnéci okreslona wedtug PN-EN 12697-11, metoda C [34] wynos@anajmniej 80%.

Srodek adhezyjny powinien odpowiadaymaganiom okrédonym przez producenta.

Sktadowanie srodka adhezyjnego jest dozwolone tylko w oryginamyopakowaniach, w warunkach
okreslonych przez producenta.

2.5. Materialy do uszczelnienia pejczen i kraw edzi

Do uszczelnienia pgtzen technologicznych (tj. ztzy podhinych i poprzecznych z tego samego materiatu
wykonywanego w rénym czasie oraz spoin stan@eych pohczenia rénych materialtéw lub pgtzenie warstwy
asfaltowe] z urgdzeniami obcymi w nawierzchni lub pgraniczajcymi, nalery stosowa:

a) materiaty termoplastyczne, jakstay asfaltowe, pasty itp. wedtug norm lub aprobehtgcznych,

b) emulsg asfaltowg wedlug PN-EN 13808 [58] lub inne lepiszcza wedhagm lub aprobat technicznych
Grubdi¢ materiatu termoplastycznego do spoiny powinna \8ino

— nie mniej nz 10 mm przy grubsei warstwy technologicznej do 2,5 cm,

— nie mniej nz 15 mm przy grubsei warstwy technologicznej wkszej ni 2,5 cm.

Sktadowanie materiatow termoplastycznych jest ddam® tylko w oryginalnych opakowaniach producenta,
w warunkach okrdonych w aprobacie techniczne;j.

Do uszczelnienia kragdzi naley stosowd asfalt drogowy wg PN-EN 12591 [27], asfalt modgfikany
polimerami wg PN-EN 14023 [59] ,metoda na gmo”. Dopuszcza giinne rodzaje lepiszcza wg norm lub aprobat
technicznych.

2.6. Materialy do zhczenia warstw konstrukgciji

Do zhczania warstw konstrukcji nawierzchni (warstwagayca z warstw $cieralrg) naley stosowaé
kationowe emulsje asfaltowe lub kationowe emulsmdyfikowane polimerami wediug PN-EN 13808 [58] i VBT
Emulsje asfaltowe 2009 punkt 5.1 tablica 2 i tabB66].

Kationowe emulsje asfaltowe modyfikowane polimera¢asfalt 70/100 modyfikowany polimerem lub
lateksem butadienowo-styrenowym SBR) stosujéysko pod cienkie warstwy asfaltowe na goo.

Emulsp asfaltows mozna skiadow& w opakowaniach transportowych lub w stacjonarnytiiornikach
pionowych z nalewaniem od dna. Nie mglenalew& emulsji do opakowa i zbiornikbw zanieczyszczonych
materiatami mineralnymi.

3.SPRZET
3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu

0Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” [1] Bkt
3.2. Sprat stosowany do wykonania robét

Przy wykonywaniu robot Wykonawca w zah@ci od potrzeb, powinien wykazasie mozliwoscig
korzystania ze speiu dostosowanego do prztgj metody robot, jak:
— wytwdrnia (otaczarka) o mieszaniu cyklicznym lulagtym, z automatycznym komputerowym sterowaniem
produkcji, do wytwarzania mieszanek mineralno-asfaych,
— ukladarka gsienicowa, z elektronicznym sterowaniem roweiaktadanej warstwy,
—  skrapiarka,
— walce stalowe gtadkie,
— lekka rozsypywarka kruszywa,
— szczotki mechaniczne i/lub inne gdzenia czyszexe,
— samochody samowytadowcze z przykryciem brezentowymtermosami,
— sprzt drobny.
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4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w D-00.00.00 ,Wymagania oddqlhepkt 4.
4.2. Transport materiatow

Asfalt i polimeroasfalt nalsy przewoz¢é w cysternach kolejowych lub samochodach izolowanyc
zaopatrzonych w ugdzenia umealiwiaj ace pdrednie ogrzewanie oraz w zawory spustowe.

Kruszywa mana przewozi dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpiegagih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiataradmiernym zawilgoceniem.

Wypetniacz nalgy przewozt w sposéb chrogty go przed zawilgoceniem, zbryleniem i zanieczgenem.
Wypetniacz luzem powinien Byprzewaony w odpowiednich cysternach przystosowanych dewwozu materiatow
sypkich, umadliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Emulsja asfaltowa m® by transportowana w zamknych cysternach, autocysternach, beczkach i innych
opakowaniach pod warunkieme nie kgda korodowatly pod wpltywem emulsji i niectls powodowaly jej rozpadu.
Cysterny powinny b§ wyposaone w przegrody. Nie nalg uzywaé do transportu opakowiaz metali lekkich (mee
zachodz wydzielanie wodoru i grba wybuchu przy emulsjach o pi).

Mieszank mineralno-asfaltow nalery dowozé na budow pojazdami samowytadowczymi w zatesci od
postpu rob6t. Podczas transportu i postoju przed wbaehiem mieszanka powinna byabezpieczona przed
ostygneciem i doptywem powietrza (przez przykrycie, pojeékntermoizolacyjne lub ogrzewane itp.). Warunldzas
transportu mieszanki, od produkcji do wbudowaniawipna zapewnia utrzymanie temperatury w wymaganym
przedziale. Powierzchnie pojemnikéwywanych do transportu mieszanki powinny¢lozyste, a do zwiknia tych
powierzchni mana wywa¢ tylko srodki antyadhezyjne niewptywge szkodliwie na mieszagk

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w D-00.00/@@magania ogélne” [1] pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca dostarczyzynierowi do akceptacji projekt sktadu mieszanki
mineralno-asfaltowej (AC5S, AC8S, AC11S).

Uziarnienie mieszanki mineralnej oraz minimalnevaeacs¢ lepiszcza podane sv tablicach 6 7.

Wymagane wigciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej podanenstablicach 8 i 9.

Tablica 6. Uziarnienie mieszanki mineralnej orawvadas¢ lepiszcza do betonu asfaltowego do warséeigralnej
dla KR1-KR2 [65]

Whadciwose Przesiew, [% (m/m)]
AC5S AC8S AC11S
Wymiar sita #, [mm] od do od dg od do
16 - - - - 100 -
11,2 - - 100 - 90 100
8 100 - 90 100 70 90
5,6 90 100 70 90
2 50 70 45 65 45 60
0,125 9 24 8 20 8 22
0,063 7,0 14 6 12,0 6 12,0
min?r?]\ijvr?][)tdc leplszcza’ Bmin7,0 Bmin6,6 Bmins,4

Tablica 8. Wymagane wdaiwosci mieszanki mineralno-asfaltowej do warstégieralnej, przy ruchu KR1 + KR2
[65]

Warunki
Wiasciwos | zagszczania Metoda i warunki AC5S AC8S | AC11S
¢ wg PN-EN badania
13108-20
[48]

\/\/oﬁa\lvart(ﬁC C.1.2,ubija)  pN.EN 12697-8 | )
yCh . mel,O 0
przestrzeni | "¢ 2x50 [33], v, Vimaxs, Vinaxa

Udel’Zﬁ p 4 max3,0 0 0max ,
Wolne C.1.2,ubija PN-EN 12697-8 VFBrin7 VFBn VFB
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przestrzenie | nie, 2x50 [33], 8 in78 min75
wypetnione uderzé p.5 VFBring VFBnm VFB
lepiszczem 9 in89 ming9
Zawartae
wolnych C.1.2,ubija - . A
przestrzeni | nie, 2x50 PN [221’12697 ° VMAnin YMA VMA
w mieszance | uderzeé 0.5 10 minté minie
mineralnej
PN-EN 12697-12
, . [35],
Odporndgé C.1.1,ubija .
na diia%anie nie 2><ZJS przechowywanie w IT ITSRe ITSR
' 40°C z jednym SReo 90
wody uderzé . 0
cyklem zamraania,
badanie w 15°C

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltow nalery wytwarz& na goaco w otaczarce (zespole maszyn i agdzn
dozowania, podgrzewania i mieszania sktadnikow praechowywania gotowej mieszanki).

Dozowanie sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltpweotaczarkach, w tym tak wstpne, powinno by
zautomatyzowane i zgodne z reeepbbocz, a uradzenia do dozowania skladnikéw oraz pomiaru tenipgra
powinny by okresowo sprawdzane. Kruszywo @mym uziarnieniu lub pochodzeniu nayedodaw& odmierzone
oddzielnie.

Lepiszcze asfaltowe nalg przechowywé w zbiorniku z pérednim systemem ogrzewania, z uktadem
termostatowania zapewnigym utrzymaniezadanej temperatury z dokladimy + 5°C. Temperatura lepiszcza
asfaltowego w zbiorniku magazynowym (roboczym)miee przekraczal80°C dla asfaltu drogowego 50/70 i 70/100
i polimeroasfaltu drogowego 45/80-55 i 45/80-65.

Kruszywo (ewentualnie z wypetniaczem) powinna lyysuszone i podgrzane tak, aby mieszanka mineralna
uzyskata temperatgwiasciwg do otoczenia lepiszczem asfaltowym. Temperatumsnainki mineralnej nie powinna
by¢ wyzsza o wgcej niz 30°C od najwyszej temperatury mieszanki mineralno-asfaltowejgomejl w tablicy 10. W tej
tablicy najnisza temperatura dotyczy mieszanki mineralno-astejtodostarczonej na miejsce wbudowania, a
najwyzsza temperatura dotyczy mieszanki mineralno-astejtbezpérednio po wytworzeniu w wytwaorni.

Tablica 10. Najwysza i najnisza temperatura mieszanki AC [65]

Lepiszcze asfaltowe

Temperatura mieszary
[°C]

Asfalt 50/70
Asfalt 70/100
PMB 45/80-55
PMB 45/80-65

od 140 do 180
od 140 do 180
od 130 do 180
od 130 do 180

ki

Sposéb i czas mieszania skltadnikbw mieszanki ralnerasfaltowej powinny zapewnirdwnomierne
otoczenie kruszywa lepiszczem asfaltowym.

Dopuszcza sidostawy mieszanek mineralno-asfaltowych z kilkuwdrni, pod warunkiem skoordynowania
miedzy sol deklarowanych przydatéoi mieszanek (m.in.: typ, rodzaj skladnikéw, $dmvosci objetosciowe) z
zachowaniem braku #zaic w ich wia&ciwosciach.

5.4. Przygotowanie podida

Podiaze (warstwa wyréwnawcza, warstwazgdica lub stara warstwiieralna) pod warstyscieralry z betonu

asfaltowego powinno léyna catej powierzchni:

— ustabilizowane i nine,

— czyste, bez zanieczyszczenia lub pozostaloznego kruszywa,
— wyprofilowane, réwne i bez kolein.

W wypadku podtaa z nowo wykonanej warstwy asfaltowej, do ocenydviamasci nalezy przyja¢ dane z
pomiaru réwnéci tej warstwy, zgodnie z WT-2 Nawierzchnie asfa#o2008 - punkt 8.7.2 [65]. Wymagana rowéo
podiuzna jest okréona w rozporzdzeniu dotyczcym warunkdédw technicznych, jakim powinny odpowiadirogi
publiczne [67]. W wypadku podita z warstwy starej nawierzchni, nierébwobnie powinny przekracZawartaci
podanych w tablicy 11.
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Tablica 11. Maksymalne nierowém podiaza z warstwy starej nawierzchni pod warstwy asfadtowomiar taf 4-
metrowg lub rownowang metod) [65]

Maksymalna
Klasa Element nawierzchni nieréwna¢ podiaza pod
drogi warstwe scieralrg [mm]
A, S, Pasy: ruchu, awaryjne, dodatkowe, 6
wlaczania i wyhczania
GP Jezdnieakznic, jezdnie MOP, utwardzone 8
pobocza
G Pasy: ruchu, dodatkowe, amkania i
wytgczania, postojowe, jezdnie gciznic, 8
utwardzone pobocza
Z, L D Pasy ruchu 9

Jezeli nierbwndci s3 wieksze nk dopuszczalne, to nadg wyrowna podiaze.

Rzedne wysokéciowe podiga oraz urzdzer usytuowanych w nawierzchni lul pgraniczajcych powinny
by¢ zgodne z dokumentagcprojektovs. Z podiaa powinien by zapewniony odptyw wody.

Oznakowanie poziome na warstwie pa@tonaley usurmé. Dopuszcza si pozostawienie oznakowania
poziomego z materiatdw termoplastycznych przy spatn warunku sczepioi warstw wg punktu 5.7.

Nieréwnaci podiaza (w tym powierzchni istniegcej warstwy $cieralnej) nalgy wyréwna poprzez
frezowanie lub wykonanie warstwy wyréwnawcze;.

Wykonane w podizu taty z materiatu o mniejszej sztywdod (np. faty z asfaltu lanego w betonie asfaltowym)
naley usuné, a powstale w ten sposéb ubytki wypélmnaterialem o wiciwosciach zblzonych do materiatu
podstawowego (np. wypethbetonem asfaltowym).

W celu polepszenia pgizenia mgdzy warstwami technologicznymi nawierzchni powidénzia podiga
powinna by w ocenie wizualnej chropowata.

Jezeli podiaze jest nieodpowiednie, to naleustalt, jakie specjalndrodki nalery podjg¢ przed wykonaniem
warstwy asfaltowej.

Szerokie szczeliny w podita naley wypetnic odpowiednim materialem, np. zalewami drogowymi tugd
PN-EN 14188-1 [60] lub PN-EN 14188-2 [61] albo inmiymateriatami wedtug norm lub aprobat technicznych

Na poditau wykazujcym zniszczenia w postaci siatkiekan zmeczeniowych lub sgkan poprzecznych zaleca
sig stosowanie membrany przeciwkpniowej, np. mieszanki mineralno-asfaltowej, wagst SAMI lub z
geosyntetykéw wedtug norm lub aprobat technicznych.

5.5. Proba technologiczna

Wykonawca przed przygtieniem do produkcji mieszanki jest zobgrany do przeprowadzenia w obegcio
Inzyniera proby technologicznej, ktéra ma na celu wdeenie zgodnixi wtasciwosci wyprodukowanej mieszanki z
receps. W tym celu nalgy zaprogramowaotaczark zgodnie z receptrobocz i w cyklu automatycznym produkowa
mieszank. Do bada nalezy pobra& mieszank wyprodukowag po ustabilizowaniu gipracy otaczarki.

Nie dopuszcza sioceniania dokladrégi pracy otaczarki oraz prawidtova sktadu mieszanki mineralnej na
podstawie tzw. suchego zarobu, z uwagi naliwa segregagj kruszywa.

Mieszank wyprodukowan po ustabilizowaniu gipracy otaczarki naky zgromadzi w silosie lub zatadowa
na samochod. Probki do badaalezy pobier@ ze skrzyni samochodu zgodnie z metodreslona w PN-EN 12697-27
[39].

Na podstawie uzyskanych wynikowzimier podejmuje decygjo wykonaniu odcinka prébnego.

5.6. Odcinek probny

Przed przygpieniem do wykonania warstwicieralnej z betonu asfaltowego Wykonawca wykonairedc
prébny celem cislenia organizacji wytwarzania i ukladania oraz lestea warunkéw zagszczania.

Odcinek probny powinien ldyzlokalizowany w miejscu uzgodnionym zzimierem. Powierzchnia odcinka
prébnego powinna wynasico najmniej 500 f a diugd¢ co najmniej 50 m. Na odcinku prébnym Wykonawca
powinien wy¢ takich materiatow oraz spytu jakie zamierza stosowalo wykonania warstwycieralne;j.

Wykonawca mee przysipi¢ do realizacji rob6t po zaakceptowaniu przezyitera technologii wbudowania i
zag:szczania oraz wynikow z odcinka prébnego.

5.7. Pojczenie medzywarstwowe

Uzyskanie wymaganej trwalo nawierzchni jest uzateione od zapewnienia pmizenia mgdzy warstwami i
ich wspétpracy w przenoszeniu ofp@nia nawierzchni ruchem.

Podtoze powinno by skropione lepiszczem. Ma to na celu gzenie palczenia mgdzy warstwami
konstrukcyjnymi oraz zabezpieczenie przed wnikarigaleganiem wody nadzy warstwami.
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Skropienie lepiszczem podia (np. z warstwy vizacej asfaltowej), przed ueniem warstwyscieralnej z
betonu asfaltowego powinno dwykonane w iléci podanej w przeliczeniu na pozostate lepiszgz€,t + 0,3 kg/m,
przy czym:

—  zaleca sj stosowa emulsg modyfikowary polimerem,

— ilos¢ emulsji naley dobra& z uwzgkdnieniem stanu podda oraz porowatei mieszanki ; jéli mieszanka ma
wicksz zawart@¢ wolnych przestrzeni, to nafe uzy¢ wieksz ilos¢ lepiszcza do skropienia, ktére po iéaiu
warstwyscieralnej uszczelnij

Skrapianie podiza naley wykonywa rownomiernie stosag rampy do skrapiania, np. skrapiarki do lepiszczy
asfaltowych. Dopuszczaesskrapianie ¢gczne lang w miejscach trudno daginych (np.scieki uliczne) oraz przy
urzadzeniach usytuowanych w nawierzchni lglograniczajcych. W razie potrzeby wdzenia te naley zabezpieczy
przed zabrudzeniem. Skropione pagtmaley wytaczy¢ z ruchu publicznego przez zmiaorganizacji ruchu.

W wypadku stosowania emulsji asfaltowej pastgpowinno by skropione 0,5 h przed uktadaniem warstwy
asfaltowej w celu odparowania wody.

Czas ten nie dotyczy skrapiania ranzamontowas na rozktadarce.

5.8. Wbudowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltow mozna wbudowywé na podigu przygotowanym zgodnie z zapisami w
punktach 5.4 i 5.7.

Transport mieszanki mineralno-asfaltowe] asfaljgueavinien by zgodny z zaleceniami podanymi w punkcie
4.2.

Mieszank mineralno-asfaltowasfaltows nalezy wbudowywa& w odpowiednich warunkach atmosferycznych.

Temperatura otoczenia wagu doby nie powinna lgy nizsza od temperatury podanej w tablicy 12.
Temperatura otoczenia o by nizsza w wypadku stosowania ogrzewania pgatoNie dopuszcza giuktadania
mieszanki mineralno-asfaltowej asfaltowej podcilaego wiatru (V > 16 m/s)

W wypadku stosowania mieszanek mineralno-asfaltdmgy dodatkiem obnajacym temperatuyr mieszania i
wbudowania natey indywidualnie okréli¢ wymagane warunki otoczenia.

Tablica 12. Minimalna temperatura otoczenia podezrgsonywania warstw asfaltowych

Minimalna temperatura otoczenia [°C]
Rodzaj rob6t przed przysfpieniem do w czasie
robét roboét
Warstwascieralna o grubsci > 3 0 +5
cm
Warstwascieralna o grubgi <3 +5 +10
cm

Wiasciwosci wykonanej warstwy powinny spetdiavarunki podane w tablicy 13.
Tablica 13. Wiaciwosci warstwy AC [65]

Projektowana , Zawartae
; : ,, Wskaznik ;
Typ | wymiar grubas¢ warstwy : wolnych przestrzeni
4 . ) ' zag:szczenia )
mieszanki technologicznej [%] w warstwie
[em] ’ [%(vv)]
ACS5S, KR1- 2,0+4,0 >97 1,0 +4,0
KR2
ACSS, KR1- 25+50 >97 1,0 +4,0
KR2
AC11S, KR1- 3,0+5,0 >98 1,0+4,0
KR2
ACSS, KR3- 2,5+4,5 >97 2,0+5,0
KR4
AC11S, KR3- 3,0+5,0 >98 2,0+5,0
KR4

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna ¢bywbudowywana rozkladagk wyposaong w ukfad
automatycznego sterowania grébiowarstwy i utrzymywania niwelety zgodnie z dokurtexp projektows. W
miejscach niedospnych dla sprgtu dopuszcza siwbudowywanie gczne.

Gruba¢ wykonywanej warstwy powinna bysprawdzana co 25 m, w co najmniej trzech miejs¢acbsi i
przy brzegach warstwy).
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Warstwy watowane powinny Byrownomiernie zagszczone @izkimi walcami drogowymi. Do warstw z
betonu asfaltowego nafe stosowa walce drogowe stalowe gladkie z #iwosciag wibracji, oscylacji lub walce
ogumione.

5.9. Pojczenia technologiczne

Pohczenia technologiczne nalewykona zgodnie z WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2008 pun&t[85].

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogodlne zasady kontroli jakol rob6t podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogding’fkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyapieniem do rob4t Wykonawca powinien:

— uzysk& wymagane dokumenty, dopuszeza wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@w(np.
stwierdzenie o0 oznakowaniu materiatu znakiem CEZnhkiem budowlanym B, certyfikat zgodeq deklaracg
zgodndci, aprobat techniczm, ew. badania materiatow wykonane przez dostawgdw i

- ew. wykon& wilasne badania wdaiwosci materiatdw przeznaczonych do wykonania robétreddéne przez
Inzyniera.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badd/ykonawca przedstawiaipnierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie rob6t
6.3.1.Uwagi ogolne

Badania dziel si¢ na:
— badania wykonawcy (w ramach wlasnego nadzoru),
— badania kontrolne (w ramach nadzoru zleceniodawogyniera).

6.3.2.Badania Wykonawcy

Badania Wykonawcyaswykonywane przez Wykonawdub jego zleceniobiorcéw celem sprawdzenia, czy
jakos¢ materiatow budowlanych (mieszanek mineralno-asfaith i ich sktadnikéw, lepiszczy i materialdw do
uszczelnia itp.) oraz gotowej warstwy (wbudowane warstwy Hefme, pohczenia itp.) spetniaj wymagania
okreslone w kontrakcie.

Wykonawca powinien wykonywate badania podczas realizacji kontraktu, z nidmlp starannéciag i w
wymaganym zakresie. Wyniki nale zapisywa w protokotach. W razie stwierdzenia uchybiev stosunku do
wymaga kontraktu, ich przyczyny natg niezwlocznie uswg.

Wyniki bada Wykonawcy naley przekazywa zleceniodawcy na jegmdanie. Irkynier maze zdecydowé o
dokonaniu odbioru na podstawie bad#ykonawcy. W razie zastrzean Inzynier mae przeprowadzi badania
kontrolne wedtug pktu 6.3.3.

Zakres badaWykonawcy zwgzany z wykonywaniem nawierzchni:

—  pomiar temperatury powietrza,

— pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowefiqzas wykonywania nawierzchni (wg PN-EN 12697-13
[36]),

— ocena wizualna mieszanki mineralno-asfaltowej,

— wykaz ilosci materiatow lub grub&i wykonanej warstwy,

— pomiar spadku poprzecznego warstwy asfaltowej,

—  pomiar réwndci warstwy asfaltowej (wg pktu 6.4.2.5),

—  pomiar parametréw geometrycznych poboczy,

— ocena wizualna jednorodém powierzchni warstwy,

— ocena wizualna jakoi wykonania pajczehr technologicznych.

6.3.3.Badania kontrolne

Badania kontrolne gs badaniami layniera, ktérych celem jest sprawdzenie, czy $ékanateriatow
budowlanych (mieszanek mineralno-asfaltowych i sttadnikéw, lepiszczy i materiatbw do uszczeinigp.) oraz
gotowej warstwy (wbudowane warstwy asfaltowe, appenia itp.) spetniaj wymagania okrdone w kontrakcie.
Wyniki tych bada s3 podstaw odbioru. Pobieraniem probek i wykonaniem bada miejscu budowy zajmujegsi
Inzynier w obecnéci Wykonawcy. Badania odbywajsic rowniez wtedy, gdy Wykonawca zostanie w por
powiadomiony o ich terminie, jednak niedzie przy nich obecny.

Rodzaj bada kontrolnych mieszanki mineralno-asfaltowej i wylmej z niej warstwy podano w tablicy 14.

Tablica 14. Rodzaj bad&ontrolnych [65]

Lp. Rodzaj bada
1 Mieszanka mineralno-asfaltowa®
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1.1 Uziarnienie

1.2 Zawarté¢ lepiszcza

1.3 Temperatura rgknienia lepiszcza odzyskanego

1.4 Gestas¢ | zawartd¢ wolnych przestrzeni probki

2 Warstwa asfaltowa

2.1 Wskanik zag:szczeni&)

2.2 Spadki poprzeczne

2.3 Rowng¢

24 Grubd¢ lub ilos¢ materiatu

2.5 Zawartéé wolnych przestrzeri

2.6 Wiaciwosci przeciwpglizgowe

3 do kadej warstwy i na kzde rozpoczte 6 000 r nawierzchni jedna prébka; w razie

potrzeby liczba probek me zostéd zwickszona (np. nawierzchnie drég w terenie
zabudowy)
b) w razie potrzeby specjalne kruszywa i dodatki

6.3.4.Badania kontrolne dodatkowe

W wypadku uznaniaze jeden z wynikéw badakontrolnych nie jest reprezentatywny dla ocenianedcinka
budowy, Wykonawca ma prawgdat przeprowadzenia bafi&ontrolnych dodatkowych.

Inzynier i Wykonawca decydygj wspoélnie o miejscach pobierania probek i wyznaitzeadcinkdw
czesciowych ocenianego odcinka budowyzdke odcinek czsciowy przyporadkowany do badakontrolnych nie mae
by¢ jednoznacznie i zgodnie wyznaczony, to odcinek rign powinien by mniejszy nk 20% ocenianego odcinka
budowy.

Do odbioru uwzgidniane g wyniki bada kontrolnych i badéa kontrolnych dodatkowych do wyznaczonych
odcinkoéw czsciowych.

Koszty bada kontrolnych dodatkowych zadanych przez Wykonawgonosi Wykonawca.

6.3.5.Badania arbitrzowe

Badania arbitrzowe g powtdrzeniem badakontrolnych, co do ktérych istnigjuzasadnione gipliwosci ze
strony Irzyniera lub Wykonawcy (np. na podstawie wtasnychdaid

Badania arbitraowe wykonuje na wniosek strony kontraktu niezaelaboratorium, ktére nie wykonywato
bada kontrolnych.

Koszty bada arbitrazowych wraz ze wszystkimi kosztami ubocznymi ponsisona, na ktorej niekorzg
przemawia wynik badania.

Whniosek o przeprowadzenie badarbitrazowych dotycacych zawartéci wolnych przestrzeni lub wskaika
zagszczenia naley ziozy¢ w ciagu 2 miesjcy od wpltywu reklamaciji ze strony Zamavdieggo.

6.4. Wiasciwosci warstwy i nawierzchni oraz dopuszczalne odchyiki
6.4.1.Mieszanka mineralno-asfaltowa

Dopuszczalne warfoi odchytek i tolerancje zawarte w WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2008 punkt 8.8 [65].

Na etapie oceny jakoi wbudowanej mieszanki mineralno-asfaltowej podsige wartasici dopuszczalne i
tolerancje, w ktérych uwzetinia sé: rozrzut wys¢pujacy przy pobieraniu prébek, doktadidometod badéa oraz
odstpstwa uwarunkowane metpgracy.

Wihasciwosci materialdw nalgy ocenig na podstawie badapobranych probek mieszanki mineralno-
asfaltowej przed wbudowaniem (wbudowanie oznacz&owsnie warstwy asfaltowej). Watkowo dopuszcza si
badania prébek pobranych z wykonanej warstwy amfelf.

6.4.2.Warstwa asfaltowa
6.4.2.1. Grub& warstwy oraz ilé¢ materiatu

Gruba¢ wykonanej warstwy oznaczana wedtug PN-EN 12697486 oraz ila¢ wbudowanego materiatu na
okreslong powierzchng (dotyczy przede wszystkim cienkich warstw) magibiegé od projektu o wartei podane w
tablicy 15.

W wypadku okréania ilosci materiatu na powierzchgi sredniej wartéci grubdci warstwy z reguty naley
przyja¢ za podstaw caly odcinek budowy. ktynier ma prawo sprawdzaodcinki czsciowe. Odcinek ogciowy
powinien zawier& co najmniej jedm dzienry dzialke robocz. Do odcinka cgzéciowego obowjzujg te same
wymagania jak do odcinka budowy.

Za grubd¢ warstwy lub warstw przyjmuje sisredng arytmetyczg wszystkich pojedynczych oznadze
grubasci warstwy na catym odcinku budowy lub odcinkgg&Zowym.

Tablica 15. Dopuszczalne odchytki grgbowarstwy oraz iléci materiatu na okrdonej powierzchni, [%)] [65]

Warunki oceny Warstwa asfaltowa AC

11
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A — Srednia z wielu oznacaegrubdci oraz ilcci
1. — duy odcinek budowy, powierzchnia gkisza ni
6000 nt lub
— droga ograniczona kramnikami, powierzchnia <10
wigksza ni 1000 nd lub
— warstwdcieralna, ilé¢ wieksza nk 50 kg/nt
2. — maly odcinek budowy lub <15
— warstwdcieralna, ilé¢ wieksza nk 50 kg/n? =

B — Pojedyncze oznaczenie grgbio <25

3 w wypadku budowy dwuetapowej, tzn. gdy warstéaeralna jest uktadana
op&nieniem, warté¢ z wiersza B odpowiednio oboawiuje; w pierwszym etapi
budowy do gérnej warstwy nawierzchni obgmije warté¢ 25%, a do dcznej
grubaici warstw etapu 1 + 15%

N

1%

6.4.2.2. Wskanik zag:szczenia warstwy

Zageszczenie wykonanej warstwy, wyme wskanikiem zagszczenia oraz zawasitia wolnych przestrzeni,
nie mae przekrocz§ wartasci dopuszczalnych podanych w tablicy 13. Dotyczkaadego pojedynczego oznaczenia
danej widciwosci.

Okreslenie gstasci objetosciowej naley wykonywa: wedtug PN-EN 12697-6 [32].

6.4.2.3. Zawart@ wolnych przestrzeni w nawierzchni

Zawarté¢ wolnych przestrzeni w prébce pobranej z nawierzabkreslona w tablicy 13, nie me@ wykroczy
poza wartéci dopuszczalne wcej niz 1,5 %(v/v)

6.4.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni riglebad& nie rzadziej ni co 20 m oraz w punktach gtéwnych tukéw
poziomych.
Spadki poprzeczne powinny bygodne z dokumentagcprojektova, z tolerancgj + 0,5%.

6.4.2.5. ROwn& podiwzna i poprzeczna

Pomiary rownéci podhwnej naley wykonywa w srodku kadego ocenianego pasa ruchu.

Do oceny rownéci podiwnej warstwyscieralnej nawierzchni drogi klasy G i drég isgych klas naley
stosowé metod pomiaru umaliwiajaca obliczanie wskanika rowndci IRI. Wartas¢ IRI oblicza s¢ dla odcinkéw o
diugcéci 50 m. Dopuszczalne wadtw wskanika IRl wymagane przy odbiorze nawierzchni ckveo w
rozporzdzeniu dotycgcym warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadaogi publiczne [67].

Do oceny réwnéci podtuznej warstwyscieralnej nawierzchni drogi klasy Z, L i D oraz pdav i parkingdw
naley stosowa metod z wykorzystaniem faty 4-metrowej i klina lub meyoddownowanej, mierac wysoka¢
przewitu w potowie ditugdci taty. Pomiar wykonuje sinie rzadziej i co 10 m. Wymagana rowfb podiuzna jest
okreslona przez wart& odchylenia rownéci (przewitu), ktére nie mog przekrocz¢ 6 mm. Przez odchylenie
réwnasci rozumie s najwicksz odlegta¢ migdzy taty a mierzon powierzchna.

Przed uptywem okresu gwarancyjnego wartevskaznika rowndgci IR warstwyscieralnej nawierzchni drogi
klasy G i drég wyszych klas nie powinny lkywieksze nk podane w tablicy 23. Badanie wykonuje svedtug
procedury jak podczas odbioru nawierzchni, w prawladzie kota.

Tablica 16. Dopuszczalne wastd wskaznika réwndci podtuznej IRl warstwyscieralnej wymagane przed uptywem
okresu gwarancyjnego [65]

Klasa drogi Element nawierzchni Wartasci wskaznika

IRI [mm/m]

Pasy: ruchu, awaryjne, dodatkowe, <929

A'S wlaczania i wyhczania -
GP Jezdnie gcznic, jezdnie  MOP, <37

utwardzone pobocza

Pasy: ruchu, dodatkowe, agzania
G i wytaczania, postojowe, jezdnigcknic, <4,6
utwardzone pobocza

Przed uptywem okresu gwarancyjnego w&rtndchylenia réwnéci podtuznej warstwyscieralnej nawierzchni
drég klasy Z i L nie powinna ldywieksza nk 8 mm. Badanie wykonuje esiwedtug procedury jak podczas odbioru
nawierzchni.

Do oceny rownéci poprzecznej warstw nawierzchni drog wszystkidasktechnicznych natg stosowa
metod z wykorzystaniem faty 4-metrowej i klina lub meyodéwnowanej wyciu taty i klina. Pomiar nale
wykonywat w kierunku prostopadiym do osi jezdni, nazéhgm ocenianym pasie ruchu, nie rzadziej oo 10 m.
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Wymagana rown& poprzeczna jest okilena w rozporzdzeniu dotycacym warunkéw technicznych, jakim powinny
odpowiadé drogi publiczne [67].

Przed uptywem okresu gwarancyjnego wartaodchylenia réwnéci poprzecznej warstwyscieralnej
nawierzchni drég wszystkich klas technicznych mevipna by wigksza nk podana w tablicy 17. Badanie wykonuje
si¢ wedlug procedury jak podczas odbioru nawierzchni.

Tablica 17. Dopuszczalne wastd odchyléi rownadici poprzecznej warstwycieralnej wymagane przed uptywem
okresu gwarancyjnego [65]

Wartasci odchyle
Klasa drogi Element nawierzchni réwnasci poprzecznej
[mm]
Pasy: ruchu, awaryjne, dodatkowe, <6
A'S wlgczania i wyhczania -
GP Jezdnie gkcznic, jezdnie MOP, <8
utwardzone pobocza -
Pasy: ruchu, dodatkowe, agzania
G i wytagczania, postojowe, jezdnigcknic, <8
utwardzone pobocza
Z LD Pasy ruchu <9

6.4.2.6. Wiaciwosci przeciwpdglizgowe

Przy ocenie wigiwosci przeciwpdlizgowych nawierzchni drogi klasy Z i drog wszych klas powinien iy
okreslony wspotczynnik tarcia na mokrej nawierzchni pcagkowitym pdalizgu opony testowej.

Pomiar wykonuje si przy temperaturze otoczenia od 5 do 30°C, nieziefchiz co 50 m na nawierzchni
zwilzanej wod w ilosci 0,5 I/n?, a wynik pomiaru powinien lByprzeliczany na wartg przy 100% pélizgu opony
testowej o rozmiarze 185/70 R14. Mjantasciwosci przeciwpdlizgowych jest miarodajny wspétczynnik tarcia. Za
miarodajny wspoéitczynnik tarcia przyjmuje soznice wartasci sredniej E(1) i odchylenia standardowego D: g D.
Dlugos¢ odcinka podlegarego odbiorowi nie powinna bBywicksza nk 1000 m. Liczba pomiaréw na ocenianym
odcinku nie powinna lymniejsza ni 10. W wypadku odbioru krétkich odcinkéw nawierzighma ktérych nie mana
wykona pomiaréw z pgdkoscig 60 lub 90 km/h (np. rondo, dojazd do skimawania, niektéregcznice), poszczegdlne
wyniki pomiaréw wspotczynnika tarcia nie powinnydyizsze nk 0,47, przy pgdkosci pomiarowej 30 km/h.

Dopuszczalne warfoi miarodajnego wspoiczynnika tarcia nawierzchnimagane w okresie od 4 do 8
tygodni po oddaniu warstwy do eksploatagjio&reslone w rozporzdzeniu dotycacym warunkéw technicznych, jakim
powinny odpowiadéadrogi publiczne [67].

Jezeli warunki atmosferyczne unierriwiaja wykonanie pomiaru w wymienionym terminie, powinieyt on
zrealizowany z najmniejszym movym opdznieniem.

Przed uptywem okresu gwarancyjnego wartoniarodajnego wspotczynnika tarcia nie powinny byniejsze
niz podane w tablicy 18. W wypadku badaa krétkich odcinkach nawierzchni, rondach lub d@azdach do
skrzyzowan poszczegoélne wyniki pomiaréw wspoétczynnika tarsia powinny by nizsze nk 0,44, przy pgdkosci
pomiarowej 30 km/h.

Tablica 18. Dopuszczalne wasth miarodajnego wspoiczynnika tarcia wymagane przeglywem okresu
gwarancyjnego [65]

Miarodajny
wspotczynnik tarcia przy
predkaosci zablokowanej
Klasa drogi Element nawierzchni opony wzgédem
nawierzchni
90
60 km/h km/h
Pasy ruchu - >0,37
A'S Pasy: wjczania i wyhczania,
jezdnie hcznic > 0,44 -
Pasy: ruchu, dodatkowe,
GP, G, Z utwardzone pobocza >0,36 -

6.4.2.7. Pozostate wdaiwosci warstwy asfaltowej

Szeroké¢ warstwy, mierzona 10 razy na 1 kmz#laj jezdni, nie mee sk rézni¢ od szerokéci projektowanej
0 wiecej niz + 5 cm.
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Rzedne wysokéciowe, mierzone co 10 m na prostych i co 10 m ngaodtwznej i krawedziach, powinny b§
zgodne z dokumentagcprojektows z dopuszczalntolerancy + 1 cm, przy czym co najmniej 95% wykonanych
pomiarow nie mee przekraczaprzedziatu dopuszczalnych odchyle

Uksztaltowanie osi w planie, mierzone co 100 re, powinno réni¢ sic od dokumentacji projektowej o + 5
cm.

Ztacza podtane i poprzeczne, sprawdzone wizualnie, powinny bwne i zwizane, wykonane w linii
prostej, réwnolegle lub prostopadle do osi drogiylRRgapce warstwy powinny byw jednym poziomie.

Wyglad zewretrzny warstwy, sprawdzony wizualnie, powinierchgdnorodny, bez sfan, deformacji, plam i
wykrusze.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w D-00.00.09m&gania ogéline” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarova jest n¥ (metr kwadratowy) wykonanej warstwgieralnej z betonu asfaltowego (AC).

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w D-00.00.09npagania ogélne” [1] pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapjrojektovs, ST i wymaganiami liyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiameftug pktu 6 daty wyniki pozytywne.

J&li warunki umowy przewidyj dokonywanie pofcen, to Zamawiagicy maze w razie niedotrzymania
wartasci dopuszczalnych dokodgotracen wedtug zasad okéwnych w WT-2 [65] pkt 9.2.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” [1} Pk
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fiwarstwyscieralnej z betonu asfaltowego (AC) obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdét,
— oczyszczenie i skropienie podéy
— dostarczenie materiatow i spta,
— opracowanie recepty laboratoryjnej,
— wykonanie proby technologicznej i odcinka prébnego,
- wyprodukowanie mieszanki betonu asfaltowego irgjisport na miejsce wbudowania,
— posmarowanie lepiszczem lub pokryciénta asfaltows krawedzi uradzen obcych i krawznikéw,
— rozilozenie i zagszczenie mieszanki betonu asfaltowego,
— obcicie kravedzi i posmarowanie lepiszczem,
— przeprowadzenie pomiarow i badavymaganych w specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprgu.

9.3. Spos6b rozliczenia robdt tymczasowych i praowarzyszcych

Cena wykonania rob6t oldlenych niniejsz ST obejmuje:
— roboty tymczasowe, ktére gspotrzebne do wykonania robét podstawowych, ale sje przekazywane
Zamawiagcemu i § usuwane po wykonaniu robét podstawowych,
— prace towarzysge, ktore g niezlegdne do wykonania rob6t podstawowych, niezaliczameathét tymczasowych,
jak geodezyjne wytyczenie robat itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Specyfikacje techniczne (ST)

1. D-00.00.00 Wymagania ogolne
10.2. Normy
(Zestawienie zawiera dodatkowo normy PN-ENgzane z badaniami materiatlow wystijacych w niniejszej ST)
2. PN-EN 196-21 Metody badania cementu — Oznaczaaigartéci chlorkéw, dwutlenku
wegla i alkalibw w cemencie
3. PN-EN 459-2 Wapno budowlane —&z2: Metody bada
14
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10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.

21.

22.

23.

24,

25.
26.

27.
28.
29.
30.

31.

32.

33.

34.

PN-EN 932-3

PN-EN 933-1

PN-EN 933-3

PN-EN 933-4

PN-EN 933-5

PN-EN 933-6

PN-EN 933-9

PN-EN 933-10

PN-EN 1097-2

PN-EN 1097-3

PN-EN 1097-4

PN-EN 1097-5

PN-EN 1097-6

PN-EN 1097-7

PN-EN 1097-8

PN-EN 1367-1

PN-EN 1367-3

PN-EN 1426

PN-EN 1427

PN-EN 1428

PN-EN 1429

PN-EN 1744-1
PN-EN 1744-4

PN-EN 12591
PN-EN 12592
PN-EN 12593
PN-EN 12606-1

PN-EN 12607-1

PN-EN 12607-3
PN-EN 12697-6

PN-EN 12697-8

PN-EN 12697-11

Badania podstawowych $eiaosci kruszyw — Procedura i terminologia
uproszczonego opisu petrograficznego

Badania geometrycznych dshavosci kruszyw — Oznaczanie skiladu
ziarnowego — Metoda przesiewania

Badania geometrycznych dstavosci kruszyw — Oznaczanie ksztaftu
ziaren za pomagcwskanika ptaskdci

Badania geometrycznych detavosci kruszyw — Czs¢ 4: Oznaczanie
ksztattu ziaren — Wskaik ksztattu

Badania geometrycznych dstarosci kruszyw — Oznaczanie procentowej
zawartdci ziaren o powierzchniach powstatych w wyniku parziszenia lub
tamania kruszyw grubych

Badania geometrycznych detavosci kruszyw — Cgs¢ 6: Ocena
wihasciwosci powierzchni — Wskanik przeptywu kruszywa

Badania geometrycznych $eiaosci kruszyw — Ocena zawatim
drobnych czstek — Badania bkitem metylenowym

Badania geometrycznych seil@osci kruszyw — Cgs¢ 10: Ocena
zawartdci drobnych castek — Uziarnienie wypetniaczy (przesiewanie w
strumieniu powietrza)

Badania mechanicznych i fizycznyalasciwosci kruszyw — Metody
oznaczania odporgoi na rozdrabnianie

Badania mechanicznych i fizycznydasciwosci kruszyw — Oznaczanie
gestaici nasypowej i jamisKri

Badania mechanicznych i fizycznydhsciwosci kruszyw — Cgé¢ 4:
Oznaczanie pustych przestrzeni suchegogszazonego wypetniacza

Badania mechanicznych i fizycznydhsciwosci kruszyw — Cgs¢ 5:
Oznaczanie zawarioi wody przez suszenie w suszarce z wentylacj

Badania mechanicznych i fizycznyalasciwosci kruszyw —Cgsé 6:
Oznaczanie gstasci ziaren i nagikliwosci

Badania mechanicznych i fizycznydhsciwosci kruszyw — Cgs¢ 7:
Oznaczanie gptasci wypetniacza — Metoda piknometryczna

Badania mechanicznych i fizycznydhsciwosci kruszyw — Cgé¢ 8:
Oznaczanie polerowaléo kamienia

Badania wiawosci cieplnych i odporngi kruszyw na dziatanie
czynnikéw atmosferycznych — € 1: Oznaczanie mrozoodpoKod

Badania wawosci cieplnych i odporngi kruszyw na dziatanie
czynnikbw atmosferycznych — &% 3: Badanie bazaltowej zgorzeli
stonecznej metagdgotowania

Asfalty i produkty asfaltowe — Ozreatie penetracji igt

Asfalty i produkty asfaltowe — Oerenie temperatury gknienia —
Metoda Piejcien i Kula

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — @zanie zawartci wody w emulsjach
asfaltowych — Metoda destylacji azeotropowej

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Qzamie pozostakoi na sicie emulsji
asfaltowych oraz trwakei podczas magazynowania mejogbzostatéci na
sicie

Badania chemicznych §etavosci kruszyw — Analiza chemiczna

Badania chemicznych detaosci kruszyw — Cgs¢ 4: Oznaczanie
podatndci wypetniaczy do mieszanek mineralno-asfaltowyeh driatanie
wody

Asfalty i produkty asfaltowe — Wygaaia dla asfaltow drogowych

Asfalty i produkty asfaltowe — Ozzrenie rozpuszczalfoi

Asfalty i produkty asfaltowe — Ozzenie temperatury tamliwoi Fraassa

Asfalty i produkty asfaltowe —maezanie zawarfai parafiny — Cezs¢ 1:
Metoda destylacyjna

Asfalty i produkty asfaltowe — Oznaczanie odpdoima twardnienie pod
wplywem ciepta i powietrza — €& 1: Metoda RTFOT
Jw. Cz$¢ 3: Metoda RFT

Mieszanki mineralno-asfaltowe -etddly bada mieszanek mineralno-
asfaltowych na gaco — Czs¢ 6: Oznaczanie ggtasci objetosciowej metod
hydrostatycza

Mieszanki mineralno-asfaltowe -etddly bada mieszanek mineralno-
asfaltowych na gaco — Czs¢ 8: Oznaczanie zawatit wolnej przestrzeni

Mieszanki mineralno-asfaltowevietody bada mieszanek mineralno-
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35.

36.

37.

38.

39.

40.

41.

42.

43.

44,

45,

46.

47.

48.

49.

50.

51.

52.

53.

54.

55.

56.

57.
58.

59.
60.
61.
62.

63.

PN-EN 12697-12

PN-EN 12697-13

PN-EN 12697-18

PN-EN 12697-22

PN-EN 12697-27

PN-EN 12697-36

PN-EN 12846

PN-EN 12847

PN-EN 12850

PN-EN 13043

PN-EN 13074

PN-EN 13075-1

PN-EN 13108-1

PN-EN 13108-20

PN-EN 13179-1

PN-EN 13179-2

PN-EN 13398

PN-EN 13399

PN-EN 13587

PN-EN 13588

PN-EN 13589

PN-EN 13614

PN-EN 13703
PN-EN 13808

PN-EN 14023
PN-EN 14188-1
PN-EN 14188-2
PN-EN 22592

PN-EN ISO 2592

asfaltowych na gaco — Cz$¢ 11: Okrdlenie powhzania pomgdzy
kruszywem i asfaltem

Mieszanki mineralno-asfaltowevietody bada mieszanek mineralno-
asfaltowych na gaco — Czs¢ 12: Okrdlanie wraliwosci na wod

Mieszanki mineralno-asfaltowevietody bada mieszanek mineralno-
asfaltowych na gaco — Czs¢ 13: Pomiar temperatury

Mieszanki mineralno-asfaltowevietody bada mieszanek mineralno-
asfaltowych na gaco — Cz$¢ 18: Sptywanie lepiszcza

Mieszanki mineralno-asfaltowevietody bada mieszanek mineralno-
asfaltowych na gaco — Cz$¢ 22: Koleinowanie

Mieszanki mineralno-asfaltowevietody bada mieszanek mineralno-
asfaltowych na gaco — Czs¢ 27: Pobieranie probek

Mieszanki mineralno-asfaltowevietody bada mieszanek mineralno-
asfaltowych na gaco — Cz$¢ 36: Oznaczanie gruboi nawierzchni
asfaltowych

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — &zanie czasu wyptywu emulsji
asfaltowych lepkéciomierzem wyptywowym

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — &zanie sedymentacji emulsji
asfaltowych

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — &rzanie warteci pH emulsji
asfaltowych

Kruszywa do mieszanek bitumicznyclpowierzchniowych utrwale
stosowanych na drogach, lotniskach i innych powieniach przeznaczonych
do ruchu

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — &zanie lepiszczy z emulsji asfaltowych
przez odparowanie

Asfalty i lepiszcza asfaltowe adBnie rozpadu — €€ 1: Oznaczanie
indeksu rozpadu kationowych emulsji asfaltowychtada z wypetniaczem
mineralnym

Mieszanki mineralno-asfaltowe ynigania — G&¢ 1: Beton Asfaltowy

Mieszanki mineralno-asfaltow#ymagania — Cg¢ 20: Badanie typu

Badania kruszyw wypelgigich stosowanych do mieszanek
bitumicznych — Cgs¢ 1: Badanie metagPiescienia i Kuli
Badania kruszyw wypelatgich stosowanych do mieszanek

bitumicznych — Cgs¢ 2: Liczba bitumiczna

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — @zanie nawrotu sgrystego asfaltéw
modyfikowanych

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — &zanie odporrici na magazynowanie
modyfikowanych asfaltéw

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — &manie cigliwosci lepiszczy
asfaltowych metaglpomiaru cigliwosci

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — &zanie kohezji lepiszczy asfaltowych
metod; testu wahadtowego

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — &zanie cgliwosci modyfikowanych
asfaltéw — Metoda z duktylometrem

Asfalty i lepiszcza asfaltowe - &manie przyczepdoi emulsji
bitumicznych przez zanurzenie w wodzie — Metodauskywem

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — &zanie energii deformacji

Asfalty i lepiszcza asfaltowe —athsspecyfikacji kationowych emuls;ji

lepiszcza asfaltowe

asfaltowych
— ahs specyfikacji
modyfikowanych polimerami

Asfalty i

Wypeltniaczeyeky i zalewy — Cgs¢ 1: Specyfikacja zalew na gmo

Wypeltniaczeyeky i zalewy — Cgs¢ 2: Specyfikacja zalew na zimno

Przetwory naftowe — Oznaczanie &atpry zaptonu i palenia — Pomiar
metod; otwartego tygla Clevelanda

Oznaczanie temperatury zaptomalenia — Metoda otwartego tygla
Clevelanda

asfaltow

10.3. Wymagania techniczne (rekomendowane przez Mstra Infrastruktury)

64.

65.
66.

WT-1 Kruszywa 2008. Kruszywa do mieszanek minerasfaltowych i powierzchniowych utrwalena
drogach publicznych, Warszawa 2008

WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2008. Nawierzchnie lésfee na drogach publicznych

WT-3 Emulsje asfaltowe 2009. Kationowe emulsje lésfiee na drogach publicznych
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10.4. Inne dokumenty
67. Rozporzdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskieflzia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiatldrogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. nr 43zpd30)

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygotsztywnych. Generalna Dyrekcja Drog Publicznycimstytut
Badawczy Drog i Mostow, Warszawa 1997
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D.05.03.11 FREZOWANIE NAWIERZCHNI ASFALTOWYCH NA ZIMNO

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej(Sg wymagania dotyege wykonania i odbioru robot
zwigzanych z frezowaniem nawierzchni asfaltowych nanoiw ramach remontu ul. Gtowackiego w Dobrem.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna (ST) jest stosowana jakkud@nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu oraz
realizacji rob6t okrdonych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia robét awanych z frezowaniem
nawierzchni asfaltowych na zimno.
Frezowanie nawierzchni asfaltowych na zimnazenby¢ wykonywane w celu:
— uszorstnienia nawierzchni,
- profilowania,
— napraw nawierzchni oraz przed wykonaniem nowej tmgrs

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Recykling nawierzchni asfaltowej - powtérnezynie mieszanki mineralno-asfaltowej odzyskanej z
nawierzchni.

1.4.2.Frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno - kdotmany proces skrawania gornej warstwy nawierzchni
asfaltowej, bez jej ogrzania, na oimmna gicbokasé.

1.4.3.Pozostate okigenia & zgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjapodanymi
w D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot
Ogdlne wymagania dotygee rob4t podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” okt
2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZET
3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprat do frezowania

Nalezy stosowad frezarki drogowe umdiwiajace frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno needdna
glebokasé.

Frezarka powinna Ildysterowana elektronicznie i zapewhizachowanie wymaganej rowdm oraz pochylé
poprzecznych i podimych powierzchni po frezowaniu. Do malych robotfreavy czsci jezdni) Inzynier maze
dopuci¢ frezarki sterowane mechanicznie.

Szeroké¢ bebna frezujcego powinna by dobrana zalaie od zakresu rob6t. Przy lokalnych naprawach
szerokd¢ bebna mae by dostosowana do szerald skrawanych elementow nawierzchni. Przy frezowaraie]
jezdni szerok& bebna skrawajcego powinna byco najmniej réwna 1200 m.

Przy duych robotach frezarki mugzy¢ wyposaone w przengnik sfrezowanego materiatu, pogey go z
jezdni nasrodki transportu.

Przy frezowaniu warstw asfaltowych nglgdkos¢ ponad 50 mm, z przeznaczeniem odzyskanego mateioat
recyklingu na gagco w otaczarce, zalecagsrezowanie wspotbine, tzn. takie, w ktérym kierunek obrotowbima
skrawajicego jest zgodny z kierunkiem ruchu frezarki. ZadaglInzyniera mae by dopuszczone frezowanie
przeciwbiene, tzn. takie, w ktérym kierunek obrotéwghima skrawajcego jest przeciwny do kierunku ruchu frezarki.

Przy pracach prowadzonych w terenie zabudowangmafki musz, a poza nimi powinny, l#yzaopatrzone w
systemy odpylania. Za zggdéhzyniera mana dopyci¢ frezarki bez tego systemu:

a) a) nadrogach zamiejskich w obszarach niezaladych,
b) b) nadrogach miejskich, przy matym zakresigdtob
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Wykonawca mee wywaé tylko frezarki zaakceptowane przezyniera. Wykonawca powinien przedstéwi
dane techniczne frezarek, a w przypadkach jakictilkdd watpliwosci przeprowadzi demonstragj pracy frezarki, na
wiasny koszt.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w D-00.00.00 ,Wymagania oddke4.
4.2. Transport sfrezowanego materiatu

Transport sfrezowanego materiatu powinien tak zorganizowany, aby zapewmrac frezarki bez postojéw.
Materiat mae by wywozony dowolnymisrodkami transportowymi.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

0Og0llne zasady wykonania robét podano w D-00.00/0@magania ogolne” pkt 5.
5.2. Wykonanie frezowania

Nawierzchnia powinna I8y frezowana do gbokasci, szerokéci i pochyler zgodnych z dokumentagi
projektowg i ST.

Jereli frezowana nawierzchnia madgddana do ruchu bez aknia nowej warstwycieralnej, to jej tekstura
powinna by jednorodna, ztzona z niecigtych przkow podheznych lub innych form geometrycznych, gwaraatych
rownags¢, szorstkéc i estetyczny wygid.

Jezeli ruch drogowy ma hy dopuszczony po sfrezowanejeéa jezdni, to wéwczas, ze wzglow
bezpieczastwa naley spetné nastpujgce warunki:

a) a) naley usuny $ciety materiat i oczyci¢ nawierzchng,

b) b) przy frezowaniu poszczegolnych paséw ruchysoka¢ podituznych pionowych krawdzi nie mae
przekracza 40 mm,

c) ¢) przy lokalnych naprawach poleg@jch na sfrezowaniu nawierzchni przy linii krgamika §cieku) dopuszcza
sig wigkszy uskok ni okreslono w pkt b), ale przy ghokdsci wickszej od 75 mm wymaga on specjalnego
oznakowania,

d) d) krawdzie poprzeczne na zakezenie dnia roboczego powinnydiklinowo scicte.

5.3. Uszorstnienie warstwycieralnej

Technologia ta ma zastosowanie w przypadku nawheiznowych, ktére charakteryzugic mab szorstkdécia
spowodoway polerowaniem przez kota pojazdéw, albo nadmiarsfaltu.

Frezarka powinndcig¢ okoto 12 mm warstwyscieralnej tworac szorst makrotekstuy powierzchni. Zby
skrawajice na obwodzie dibna frezuycego powinny b§ tak dobrane, aby zapewmniegulara rzezbe powierzchni po
frezowaniu.

5.4. Profilowanie warstwyscieralnej

Technologia ta ma zastosowanie do frezowania wieoéci podhiwnych i matych kolein lub innych
deformacji. Jeeli frezowanie obejmie catpowierzchng jezdni i nie ldzie wbudowana nowa warstwaieralna, to
frezarka musi by sterowana elektronicznie wzglem ustalonego poziomu odniesienia, a szexokebna frezujcego
nie maze by mniejsza od 1800 mm.

Jeeli frezowanie obejmie lokalne deformacje tylko nzsci jezdni to frezarka mae by sterowana
mechanicznie, a wymiare¢bna skrawajcego powinien by zaleny od wielkdci rob6t i zaakceptowany przez
Inzyniera.

5.5. Frezowanie warstwyscieralnej przed utozeniem nowej warstwy lub warstw asfaltowych

Do frezowania naley uzy¢ frezarek sterowanych elektronicznie, wetgm ustalonego poziomu odniesienia,
zachowugc spadki poprzeczne i niwedetirogi. Nawierzchnia powinna bysfrezowana na gbokas¢ projektowan z
doktadndcig 5 mm.

5.6. Frezowanie przy kapitalnych naprawach nawierzeni

Przy kapitalnych naprawach nawierzchni frezowabejmuje kilka lub wszystkie warstwy nawierzchni na
gtebokas¢ okreslong w dokumentacji projektowe;.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jako rob6t podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” @kt
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6.2. Castotliwosé¢ oraz zakres pomiaréw kontrolnych
6.2.1. 6.2.1Minimalna czstotliwo$¢ pomiarow
Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dla nawierzchni frezowanejimao podano w tablicy 1.

Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw kontrolnych nawierzchni fieaoej na zimno

L Wiasciwos¢ nawierzchni Minimalna estotliwos¢ pomiaréw
p.

1 Réwnas¢ podiwna taty 4-metrowg co 20 metréw

2 Rownai¢ poprzeczna lgt4-metrove co 20 metrow

3 Spadki poprzeczne co50m

4 Szerokd¢ frezowania co 50 m

5 Giebokai¢ frezowania na bigco, wediug ST

6.2.2.ROwna¢ nawierzchni

Nieréwndci powierzchni po frezowaniu mierzonegat-metrovg zgodnie z BN-68/8931-04 [1] nie powinny
przekracz& 6 mm.

6.2.3.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni po frezowaniu powiny¢ zgodne z dokumentagcprojektows, z tolerancj =
0,5%.

6.2.4.Szerokd¢ frezowania

Szerokaéc¢ frezowania powinna odpowiadlazerokdci okreslonej w dokumentacji projektowej z doktadioa
5 cm.

6.2.5.Glebokas¢ frezowania

Glkebokas¢ frezowania powinna odpowiadlagicbokasci okreslonej w dokumentacji projektowej z
doktadndcig 5 mm.

Powyssze ustalenia dotygeze doktadnéci frezowania nie dotyezwyburzenia kilku lub wszystkich warstw
nawierzchni przy naprawach kapitalnych. W takim ypedku wymagania powinny Byokreslone w ST w
dostosowaniu do potrzeb wynikkaych z przygtej technologii naprawy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogollne zasady obmiaru robét podano w D-00.00.09mébania ogoine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarove jest n¥ (metr kwadratowy).
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w D-00.00.09njagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengagiojektovs, ST i wymaganiami lzyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Og0lne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 ffrezowania na zimno nawierzchni asfaltowej obegnuj
— prace pomiarowe,
— oznakowanie robaét,
- frezowanie,
- transport sfrezowanego materiatu,
— przeprowadzenie pomiarow wymaganych w specyfikacjinicznej.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

1. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rééehoawierzchni planografem i at
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych
z regulacjg pionowsg studzienek kanalizacyjnych w ramach remontu ul. Gtowackiego w Dobrem.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument w postepowaniu przetargowymi przy realizacji umowy na
wykonanie robét zwigzanych z realizacjg zadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotyczg prowadzenia rob6t zwigzanych z:
a) wykonaniem regulacji pionowej studzienek kanalizacyjnych,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Studzienka kanalizacyjna — urzgdzenie potgczone z kanatem, przeznaczone do kontroli
lub prawidtowej eksploatacji kanatu .
1.4.2.Studzienka rewizyjna ( kontrolna ) — urzagdzenie do kontroli kanatéw nieprzetazowych ,
ich konserwacji i przewietrzania .
1.4.3.Whpust uliczny ( wpust Sciekowy , studzienka sciekowa ) — urzadzenie do przejecia wod
opadowych z powierzchni i odprowadzenia poprzez przykanalik do kanalizacji
deszczowej lub ogblinosptawnej .
1.4.4 Whiaz studzienki — element zeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych
studzienek rewizyjnych , umozliwiajacy dostep do urzadzen kanalizacyjnych .
1.4.5.Kratka Sciekowa — urzgdzenie przez ktére wody opadowe przedostajg sie od gory do
wpustu ulicznego .
1.4.6.Ptyta przykrycia studzienki - ptyta przykrywajgca komore robocza.
1.4.7.Wiaz kanatowy - element zeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych studzienek rewizyjnych umozliwiajacy
dostep do urzadzen kanalizacyjnych.
1.4.8.Kanalizacja kablowa - zesp6t ciggdw podziemnych z wbudowanymi studniami przeznaczony do prowadzenia kabli
telekomunikacyjnych.
1.4.9.Studnia kablowa teletechniczna - studnia kablowa wbudowana na ciggu kanalizacji teletechnicznej, nie majaca
bezposredniego potaczenia z ciggiem kanalizacji magistralnej.

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi
w ST D-00.00.00. ,,Wymagania og6lne” punkt 1.4.

1.5.Nazwy i kody

Grupa robhot: 45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych  obiektow
budowlanych lub ich czeSci oraz rob6t w zakresie inzynierii ladowej i
wodnej.

Klasa rob6t: 45230000-8 Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggdw, linii komunikacyjnych,
elektroenergetycznych, autostrad, drég, lotnisk i kolei, wyréwnania terenu.

Kategoria robét: 45233000-9 Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz wykonywania

nawierzchni autostrad, drég

1.6. Ogdblne wymagania dotyczace robdt

Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w punkcie 1.5. ST D-00.00.00. "Wymagania ogélne™
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2. MATERIALY
2.1. Ogdélne wymagania dotyczace materiatow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano z ST
D-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” punkt 2.

2.2. Studzienki kanalizacyjne

2.2.1. Phyta pokrywowa

Ptyta pokrywowa (stropowa) prefabrykowana wykonana z betonu wibrowanego klasy B 45 zbrojonego stalag StOS., wg
KB1-38.4.3.3. Srednica ptyty powinna by¢ wieksza od $rednicy zewnetrznej kregéw, zgodnie z dokumentacjg projektowa.

2.2.2. Komin wiazowy
Komin whazowy powinien by¢ wykonany z cegty kanalizacyjnej, kregdéw betonowych lub zelbetowych.
2.2.3. Wiazy kanatowe

Wiazy kanatowe z zamkiem nalezy wykonywac jako wiazy zeliwne klasy D 250 i D 400 - zatrzaskowe na zawiasie
odpowiadajace wymaganiom PN-EN 124:2000.

2.2.4. Wpusty uliczne

Klasa C250 i D 400, podtuzne o wymiarach minimalnych 400x600mm, ruszt z zeliwa sferoidalnego dla wpustéw D-400.
Powierzchnie rusztu i korpusu powinny by¢ réwnolegte do siebie i nie klawiszujace, wysokos¢ ramy 115 mm, 150 mm.

2.2.6. Laczenie prefabrykatow
Prefabrykaty taczy sie zaprawg cementowsa klasy M-10.
2.2.7. Pierscienie regulacyjne

Pierscien wyréwnujacy, pozwalajacy na wyregulowanie catkowitej wysokosci budowli i/lub umieszczenie odpowiedniej
ramy i pokrywy. Zgodnie z PN-EN 1917:2004.

2.2.8. Pierscienie zelbetowe odcigzajace

Pierscienie zelbetowe prefabrykowane o odpowiedniej srednicy powinny byé wykonane z betonu wibrowanego klasy B 45
zbrojonego stalg StOS.

2.2.9. Piyty zelbetowe prefabrykowane

Phyty zelbetowe prefabrykowane o odpowiedniej Srednicy powinny mie¢ grubo$¢ 11 cm i by¢ wykonane z betonu
wibrowanego klasy min C20/25 zbrojonego stalg StOS. Wykonanie zgodnie z PN-EN 1917:2004.

2.2.10. Kruszywo na podsypke

Podsypka moze by¢ wykonana z pospd&tki lub zwiru w warstwie o grubosci podanej w dokumentacji projektowej. Uzyty
materiat na podsypke powinien odpowiada¢ wymaganiom stosownych norm np. PN-B-06712, PN-B-11111.

2.3. Beton
Beton zwykty C20/25 powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06250
2.4. Zaprawa cementowa

Zaprawa cementowa klasy M-10 do potgczen pomiedzy prefabrykatami powinna odpowiadaé¢ wymaganiom PN-B-14501.
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2.5. Deski na szalunki
Deski iglaste obrzynane 19-25 mm grubosci K. IlI,

2.6. Cegta
Cegta kl. 150 i zaprawa kl. 80,
2.7. Asfalt
Mieszanki mineralno — asfaltowe wytwarzane i wbudowane na gorgco.
Mieszanki Mineralno — asfaltowe wbudowane ,,na zimno”
Nalezy stosowac asfalt drogowy spetniajacy wymagania okreslone w PN-C-96170:1965
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” punkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania kanalizacji deszczowej
Wykonawca przystepujacy do wykonania regulacji pionowej naziemnych urzadzen infrastruktury technicznej powinien
wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:
—  pity tarczowej ,
— miota pneumatycznego ,

— zageszczarki wibracyjnej ,
—  sprzetu pomocniczego (szczotka , topata , szablon itp.)

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczgce transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” punkt 4.

4.2. Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapewni takie $rodki transportowe, kt6re nie spowodujg segregacii
sktadnikéw, zmiany skladu mieszanki, zanieczyszczenia mieszanki i obnizenia temperatury przekraczajgcej granice
okreslong w wymaganiach technologicznych.

4.3. Transport kruszyw

Kruszywa mogg by¢ przewozone dowolnymi Srodkami transportu w sposéb zabezpieczony przed zanieczyszczeniem i
nadmiernym zawilgoceniem.

4.4. Transport cementu i jego przechowywanie

Transport cementu i przechowywanie powinny by¢ zgodne z BN-88/6731-08.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-00.00.00.. ,,Wymagania ogdlne” punkt 5.

5.2. Pionowa regulacja wtazéw i krat

Regulacje pionowa studzienek urzadzeri podziemnych nalezy wykona¢ gdy réznica pozioméw pomiedzy:

— kratka wpustu ulicznego a gdrng powierzchnig warstwy $cieralnej nawierzchni wynosi powyzej 1,5 cm,
- wiazem studzienki a gérng powierzchnig nawierzchni wynosi powyzej 1 cm.

5.3. Wykonanie regulacji pionowej studzienki obejmuje:

1. zdjecie przykrycia (pokrywy, whazu, kratki Sciekowej,) urzgdzenia podziemnego,
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2. rozebranie nawierzchni wokét studzienki:
- reczne (dkutami, haczykami z drutu, mtotkami brukarskimi, ew. drggami stalowymi itp. - w przypadku nawierzchni
typu kostkowego),
— mechaniczne (w przypadku nawierzchni typu monolitycznego, np. nawierzchni asfaltowej, betonowej) -z pionowym
wycieciem krawedzi uszkodzenia pitg tarczowg i rozebraniem konstrukcji jezdni przy pomocy miotow
pneumatycznych, dragdw stalowych itp.,

3. rozebranie gornej czesci studzienki (np. czesci zeliwnych, ptyt zelbetowych itp),

4. zebranie i odwiezienie lub odrzucenie elementdéw nawierzchni i gruzu na pobocze, chodnik lub migjsce sktadowania, z
posortowaniem i zabezpieczeniem materiatu przydatnego do dalszych robot,

5. sprawdzenie stanu konstrukcji studzienki i oczyszczenie gérnej czesci studzienki z ew. uzupetnieniem ubytkdw,

6. w przypadku regulacji - poziomowanie gornej czesci whazu i kraty wpustu itp. przy uzyciu pierscieni regulacyjnych
zelbetowych lub z tworzyw sztucznych

7. osadzenie przykrycia studzienki lub kratki $ciekowej z wykorzystaniem istniejgcych lub nowych materiatow oraz
osadzenie przykrycia studzienki lub kratki Sciekowe

5.4. Utozenie nowej nawierzchni

Nowg nawierzchnie, wok6t naprawionej studzienki, nalezy wykona¢ w sposob identyczny z konstrukcjg nawierzchni
istniejacej. Nowy uzupetniany materiat powinien by¢ jak najbardziej zblizony do materiatu starego. Zmiany konstrukcji
jezdni moga by¢ dokonane pod warunkiem akceptacji Zamawiajgcego.

Przy wykonywaniu podbudowy nalezy zwraca¢ szczeg6lng uwage na poprawne jej zageszczenie wokot kotnierza
studzienki i kraty wpustowej. Przy nawierzchni asfaltowej, powierzchnie styku czesci zeliwnych lub metalowych powinny
by¢ pokryte asfaltem.

W zaleznosci od rodzaju nawierzchni, poszczegélnie wykonywane podbudowy i warstwy Scieralne muszg odpowiadacd
wymaganiom okreslonym w odpowiadajgcych im Specyfikacjach Technicznych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D-00.00.00.. ,,Wymagania og6lne” punkt 6.
6.2. Kontrola, pomiary i badania

6.2.1. Kontrola, pomiary i badania przed przystgpieniem do robot
Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatéw do betonu, zapraw i ustali¢ recepte.

6.2.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot
Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych rob6t w zakresie i z czestotliwoscig
okreslong w niniejszej ST i zaakceptowang przez Inzyniera.
W szczegdélnosci kontrola powinna obejmowac:
— sprawdzenie rzednych zatozonych taw celowniczych w nawigzaniu do podanych statych punktéw wysoko$ciowych
z doktadnoscig do 1 cm,
— badanie wskaznikow zageszczenia poszczeg6lnych warstw zasypu,
— sprawdzenie rzednych posadowienia studzienek Sciekowych, kratek Sciekowych, pokryw wiazowych i wylotu
kolektora,
— sprawdzenie zabezpieczenia przed korozja.

6.2.3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania
Dopuszczalne tolerancje i wymagania wynosza:

— posadowienie kratek sciekowych, pokryw studzienek, skrzynek zasuw powinny by¢é wykonane z doktadnoscig
do +5 mm w stosunku do projektowanej niwelety.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00.00.. ,,Wymagania ogdlne” punkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
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Jednostka obmiarowsg jest:
- szt. (ilos¢ sztuk) i rodzaj regulowanych elementdw urzadzen obcych
- m (metr biezacy) — dtugos¢ elementéw odwodnienia liniowego

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.00.00.. ,,Wymagania ogolne” punkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug punktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiodr robdt zanikajacych i ulegajgcych zakryciu

Odbiorowi rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja;
— roboty montazowe osadzenia regulowanych elementdw urzadzer obcych
— wykonane izolacje,
— zasypany i zageszczony wykop,
- podbudowa betonowa pod elementy Sciekowe
Odbidr robdt zanikajacych powinien by¢é dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie korekt i poprawek, bez
hamowania ogdlnego postepu robét.
Odbiorowi podlega kazdy z regulowanych elementéw.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” punkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje
— oznakowanie robot,
— wykonanie i utrzymanie przej$¢ i przejazdow dla ruchu lokalnego,
— dostawe materiatow,
— wykonanie prac przygotowawczych,
— wykonanie wykopu w gruncie kat. I-11l wraz z ewentualnym umocnieniem $cian
wykopu i ewentualnym odwodnieniem,
— przygotowanie podtoza i fundamentu, podbudowy
- zatozenie pierscieni odcigzajgcych na studniach zlokalizowanych w jezdni
— wykonanie regulacji studni kanalizacyjnych,
- wykonanie regulacji studzienek telekomunikacyjnych,
— wykonanie regulacji skrzynek zasuw, zaworéw wodociggowych
— odwiezienie nadmiaru gruntu na odkifad, uporzadkowanie miejsca robat,
— przeprowadzenie pomiardw i badan wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-06711 Kruszywa mineralne. Piaski do zapraw
2. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu
3. PN-B-10729 Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne
4. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka
6. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykie
7. PN-B-24003 Asfaltowa emulsja kationowa.
8. PN-C-96177 Lepik asfaltowy bez wypetniaczy stosowany na gorgco.
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9. PN EN 124:2004

10.
11.
12.
13.
14.
15.
16.
17.
18.
19.

10.2. Inne dokumenty

PN-H-74051-00
PN-H-74051-02
PN-EN 124:2000
PN-H-74080-01
PN-H-74080-04
PN-76/B-12037
PN-B-30000
PN-B-06250
BN-86/8971-08

Zwienczenie wpustéw i studzienek kanalizacyjnych do nawierzchni dla ruchu pieszego
i kotowego
Wiazy kanatowe. Ogolne wymagania i badania
Wiazy kanatowe. Klasy B, C, D (wkazy typu ciezkiego)
Wiazy kanatowe. Klasy B, C, D (wkazy typu ciezkiego)
Skrzynki zeliwne wpustow deszczowych. Wymagania i badania
Skrzynki zeliwne wpustow deszczowych. Klasa C
Cegta petna wypalana z gliny- kanalizacja

Cement portlandzki. Transport i przechowywanie

Beton zwykty
Prefabrykaty budowlane z betonu. Kregi betonowe i zelbetowe.

BN-62/6738-03, 04, 07 Beton hydrotechniczny

20. Instrukcja zabezpieczania przed korozjg konstrukcji betonowych opracowana przez Instytut Techniki Budowlanej —
Warszawa 1986 r.

21. Katalog budownictwa

22. ,Katalog powtarzalnych elementéw drogowych”. ,, Transprojekt” — Warszawa, 1979-1982r.

23. Wytyczne eksploatacyjne do projektowania sieci i urzadzen sieciowych, wodociggowych i kanalizacyjnych, BPC WiK
»,Cewok” i BPBBO Miastoprojekt — Warszawa, zaakceptowane i zalecone do stosowania przez Zespdt Doradczy ds.
procesu inwestycyjnego powotany przez Prezydenta m. st. Warszawy — sierpien 1984 r.
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